ST-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST-01.01.00 WYTYCZENIE OBIEKTOW I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania poziomego i
pionowego wytyczenia w terenie chodnikow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wytyczenie w terenie
chodnikéw, $ciezek rowerowych oraz jezdni osi trasy i punktéw wysokosciowych, robot
towarzyszacych tj. branzowych: sanitarnych, elektrycznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne
polozenie na powierzchni odniesienia, zostato okre§lone przy zastosowaniu techniki

geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokoSciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych
wysokos$¢ w stosunku do przyjete] powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a takze w miarg
mozliwosci pomiarow powykonawczych.

1.4.4. Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe - s3 zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych
w geodezji i kartografii.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji ST-00.00.00 "Wymagania
Ogolne".




2. MATERIALY
Warunki ogdlne stosowania materiatow podano w Specyfikacji ST-00.00.00.
Do utrwalenia punktow giéwnych obiektow kubaturowych i placow, chodnikow oraz drog
nalezy stosowac:
- rury metalowe
- farby fluorescencyjne
- pale, stupki,
- farbe odblaskowa.
Pale, stupki i rury powinny mie¢ dtugosci co najmniej 0,50 m.
Pale drewniane umieszczone w s3siedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ §rednice 0,15 do 0,20 m 1 dtugos¢ 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugos$ci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Warunki ogélne dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji S-00.00.00 "Wymagania
Ogdlne".
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:
teodolity lub tachometry, niwelatory, dalmierze, tyczki, laty, tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji ST-00.00.00
»Wymagania Ogodlne”.
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
Glownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien otrzymac¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych trasy i reperéw roboczych.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne chodnikow, drég oraz sieci i punkty posrednie osi
trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke 1 potozenie tych punktéw. Forma 1 wzor oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.




Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych obiektow kubaturowych placow, drég
i chodnikow oraz osi trasy i punktow wysokosciowych sieci

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposoOb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktoéw pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegtos¢
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ okoto 250 m.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw wykluczajacych osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyrdéwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawigzaniu do
reperéOw panstwowych,
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3. Tyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Rysunki oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Rysunkach.
O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtoéwnych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Rysunkach.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w punkcie 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicami robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z Rysunkami oraz w
miejscach wymagajacych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.
Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej i powinna ona
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych wg rysunkow.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow o
ksztatcie zgodnym z Rysunkami.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Specyfikacji ST-00.00.00
"Wymagania Ogdlne"

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowg jest ha (hektar) wytyczenia obiektoéw kubaturowych, placéw,
drog 1 sieci w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior robot zwigzanych z wytyczeniem drog i1 sieci w terenie nastgpuje na podstawie
szkicéw i1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania rob6t obejmuje:
-wyznaczenie punktow gtownych 1 wysokos$ciowych oraz osi tras oraz usytuowania obiektow
chodnikow, drog i sieci,,
-uzupetnienie dodatkowymi punktami osi tras,
-wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych.
-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
-zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
-operatéw geodezyjnych powykonawczych w trzech egzemplarzach,
Testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1.  Ogoblne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodez;ji
i Kartografii, Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2.  Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983
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7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 r. ,,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163

Z pézniejszymi zmianami).

9. GST GG-00.01.02. Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog
1 obiektow mostowych.

ST-01.03.00 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG i OGRODZEN

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen .

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbiorka:
-warstw nawierzchni,
-kraweznikéw, obrzezy 1 opornikow,
-chodnikoéw,
1 inny betonowych elementéw drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.




3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robo6t zwigzanych z rozbidrka elementow drog, moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej:
- frezarki,
- pity,
- mloty pneumatyczne,
- spycharki,
- tadowarki,
- samochody ci¢zarowe
badz inny sprzgt przeznaczony do robot rozbidrkowych zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiérki
Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usuniecie z Terenu Budowy
wszystkich elementow wymienionych w punkcie 1.3, zgodnie z lokalizacja podang w
Rysunkach lub wg wskazaf Inzyniera. Inne metody dopuszczalne s3 tylko po uzyskaniu
zgody Inzyniera.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwaé przy zastosowaniu sprz¢tu wymienionego w pkt. 3.2 lub
w sposob zalecony przez Inzyniera.

Nalezy zwroci¢ uwagg, aby krawedzie rozbieranych warstw nawierzchni na styku z
warstwami istniejacymi byly pionowe, prostopadte do osi drogi, aby nie byly postrzepione.

Wszystkie rozebrane elementy drog nalezy posegregowac oraz ztozy¢ w miejsce
wskazane przez Inzyniera na odlegto$¢ do 10 km.

Bezuzyteczne materiaty powinny by¢ usunigte z Terenu Budowy 1 przewiezione na
miejsce sktadowania wskazane przez Inzyniera. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce
elementéw drog na odcinkach wykopéw drogowych powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypeic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w Specyfikacji ST-02.01.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot




Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakos$ci robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jako$ci robot rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
- Rysunkami w zakresie kompletnosci wykonywanych robot,
wymaganiami podanymi w punkt 5 niniejszej Specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostki obmiarowe robdt zwigzanych z rozbidrkg drog 1 ogrodzen sa:

- dla nawierzchni i chodnikow — m2

- dla kraweznikow i1 obrzezy —m

- dla ogrodzen — m

- dla elementéw betonowych — m3,

- dla wywozu materialow z rozbiorki — m®.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogo6lne zasady odbioru robot zgodnie z ST-00.00.00 Wymagania ogoélne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) rozbiorka nawierzchni z ptyt betonowych i nawierzchni betonowych
-rozbiorka nawierzchni poprzez skucie
-zaladunek i wywiezienie materialow z rozbidrki na odlegtos¢ 10 km + optata za sktadowanie,
b) demontaz kraweznikow, obrzezy elementéw opornikow
-demontaz kraweznikdw 1 obrzezy wraz z zabraniem i1 oczyszczeniem,
-usuniecie podbudowy i ewentualnie taw
-zatadunek 1 wywiezienie materialdw z rozbidrki na odlegtos¢ 10 km + optata za sktadowanie,
-uporzadkowanie terenu rozbiorki;
¢) demontaz chodnikow:
-reczny demontaz ptyt chodnikowych wraz z pozostalym materiatem chodnikowym,
-ewentualne sortowanie materiatu z rozbiorki w celu ponownego uzycia
-usuni¢cie podbudowy i ewentualnie taw,
-zatadunek 1 wywiezienie materialdw z rozbidrki na odlegtos¢ 10 km + optata za sktadowanie,
-uporzadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki ogrodzen:
-demontaz elementdw ogrodzenia,
-odkopanie 1 wywiezienie stupkow elementéw fundamentami,
-roboty pomiarowe i zabezpieczenie terenu,
-zasypanie dotow (wykopdw) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],
-zatadunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki na odlegtos¢ 10 km + optata za sktadowanie
-uporzadkowanie terenu rozbiorki
-testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



