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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D —00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhnicznej (SST)gswymagania ogolne dla
poszczegoblnych wymagdechnicznych dotyeze wykonania i odbioru robét zgdanych z ,Remontem
nawierzchni gruntowych na terenie miasta ltawy”.
Zapis Polskie Normyayty w Specyfikacjach naly rozumie jako ,Polskie Normy lub ich odpowiedniki”,
ktérych wymagania techniczne sgodne z normami rilzynarodowymi.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technigatosuje si jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
realizacji robét jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspdlne dla robétetygh nizej

wymienionymi specyfikacjami technicznymi:
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1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poie] okre&lenia naleéy rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:.
1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowcty catag¢ techniczno-aytkowa
(droga).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndbd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
1.4.3. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiyphgioju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zgkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Osoba odpowiedzialna za realizacgamowienia— osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie projektem, zav®soh odpowiedzialg.
1.4.5. Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua



1.4.7. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.8. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.
1.4.9. Korpus drogowy- nasyp lub ta gg¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.
1.4.10. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celzehia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.11. Ksijzka obmiaréw - akceptowany przez Zamawieggo projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Oselmdpowiedzialp
projektu.
1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakseghe przez Zamawigjego,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatdw oraz robot.
1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robot, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez®edpowiedzialp projektu.
1.4.14. Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.
1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodn& - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dianégo
rodzaju robot budowlanych.
1.4.16. Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z g urzadzer oraz drzew i krzewOw. Pas drogowy readwnie obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugrliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.
1.4.17. Podtée nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania
1.4.18. Polecenie Osoby odpowiedzialngjojektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonapregz | Osob
odpowiedzialg projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z
prowadzeniem budowy.
1.4.19. Przetargowa dokumentacja projektowa cz$¢ dokumentacii projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.
1.4.20. Rekultywacja- roboty majce na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.21 Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #id (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.
1.4.22. Teren budowy teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robo6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.
1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonywanych robot, bezpiearswo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami

Zamawiajcego.



1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Nie dotyczy.

1.5.2. Zgodnéé robot z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane \Wgkay stanowa czg$¢ umowy, a wymagania
okreslone w chéby jednym z nich gsobowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentacji.

W przypadku rozbienoici w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowe kolejndé¢ ich
waznaosci wymieniona w Ogoélnych Warunkach Umowy.

Wykonawca nie mge wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadohZamawiagcego.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fnie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane rolalystarczone materiaheta zgodne z dokumentagi
projektowg i SST. Dane oki&one w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za warti docelowe. Od
ktérych dopuszczalneysodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw nausz
wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczadopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materidd hoboty nie bdg w petni zgodne z dokumentagjrojektowa i
SST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aszkWykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenamowy, a do
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawcaadoga zainstaluje idolzie utrzymywa tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje w tym: ogrodzenia, sygnaly i znaki ostrzegawegeelkie inngrodki niezlzgdne do
ochrony robo6t, wygody spotecziwd i innych. Koszty zabezpieczenia terenu budoveypudlegaj odrgbnej
zaptacie i przyjmuje gj ze g one wliczone w cenofertowy.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
1.5.5. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dila sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem o0sdb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.



Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie gggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyde do robot bdg miaty aprobag technicza wydary przez uprawnion
jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatbwéradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, ezpkaiczeniu robot ich szkodlivwég
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien gtrayzgod: na wycie tych
materiatdw od wigciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonaweca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtagdaleych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zagievtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemirngtdlacii i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Osole odpowiedzialg projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpgga robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonatezzwtocznie powiadomi Oselodpowiedzialg i
zainteresowane wiadze oraglaie z nimi wspotpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzexr podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiagcego.

Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrsoi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoeszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Osoba odpowiedzialngtizie na biegco informowana o wszystkich umowach zawartych pday
Wykonawg a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystania z wkaskai i drég wewrtrznych. Jednade,
ani Osoba odpowiedzialna ani Zamawtigj nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaobwy.

1.5.8. Ograniczenie ob@izen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ograniczaaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypagenia na i z terenu rob6t. Pojazdy powadejnadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone rawviezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraywvszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodpieleceniami Osoby

odpowiedzialnej.



1.5.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawoglhbie przestrzedgaprzepiséw dotycgeych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczage, socjalne oraz spitz
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i ydzenia uywane do rob6t od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakrenia robot przez fyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoignmno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadpblementy bylty w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na polecenie Osoby odpowiedzialnej
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez witadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktGgengakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyostanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do
sprz:tu, materiatow lub urdzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robot i w sposobgty bedzie
informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obeizenia i wydatki wynikite z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkdw, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania

projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyniera.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi @sofipowiedzialnej do zatwierdzenia, szczegbtowe
informacje dotycace proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyaditeriatow jak
réwniez odpowiedniggwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z

danegairédia uzyskaj zatwierdzenie.



Wykonawca zobovgzany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposéb egty spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie
materiatdw zezrodet miejscowych wdczapc w tozrédia wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowizany
dostarczy Osobie odpowiedzialnej wymagane dokumenty przegdaozciem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi Osobie odpowiedzialnej dwigatizenia dokumentaggawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metgdvydobycia i selekcji, uwzgtniajgc
aktualne decyzje o eksploatacji, organow admirggtpanstwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcbymateriatéw, dziemawy i inne jakie okag si¢
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematdw
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceulgwacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowegdl wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Osoby odpowiedzialnej.

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na

danym obszarze.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien ldyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahi@soby odpowiedzialnej.

Sprzt bedacy wkasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Osobie odpowiedzialnej kopieuthentéw potwierdzagych dopuszczenie sgtr
do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidnozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Qsotpowiedzialg o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego



akceptagj przed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Osoby odpowiedzialnej , niezmby¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy,

zostan przez Osob odpowiedzialg zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktére nie wpkyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu powinna zapewéigrowadzenie robot zgodnie z zasadami glrg/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Osotiyoaviedzialnej, w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaé\@ i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidagzzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragotnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,chezigodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanyrepWykonawe oraz poleceniami Osoby odpowiedzialnej.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezenplanie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami ¢dnymi okreélonymi w dokumentacji projektowej.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostansungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany lald okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy napiie przez Osapodpowiedzialg.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wgsakprzez Osob odpowiedzialg nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Osoby odpowiedzialnej dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elememnidivdt kxda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Rsodpowiedzialna uwzglni wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materialtéwswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaae na rozwzang kwestk.

Polecenia Osoby odpowiedzialnej powinny lyykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym

przez Osob odpowiedzialy, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytotumiesie Wykonawca.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot xlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamji aby osigna¢ zatazomg
jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakéci materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie i SST.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Osob odpowiedzialg o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obguku ukaczenia wszystkich robét. 8dne dane zostan
poprawione wg instrukcji Osoby odpowiedzialnej narpe.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatéw

Dlugdsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymiida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

J&li SST wiaciwe dla danych rob6t nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w m jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo gbda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z

wymaganiami SST.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robdt
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
— odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
— odbiorowi czsciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.
Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uidwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggmmsgpu robot.
Odbioru robo6t dokonuje Osoba odpowiedzialna.
Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca Osobie odpdwrialnej. Odbiér ¢dzie

przeprowadzony niezwtocznie, niezoiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgltoszenia Osobie odpowiedzialnej.
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Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Osoba odpowiedzialna na padstdokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robot. Odbioru agciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje Osoba odpowiedzialna.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania robo6t w odniesieniu do ictdio jakasci i
wartcaci.

Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe z powiadomieniem na §ie Zamawiajcego, w tym Osoby odpowiedzialnej.

Odbidr ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia
potwierdzenia przez Osoby odpowiedzialnej Zakenia robot i przycia dokumentow.

Odbioru ostatecznego roboét dokona komisja wyznaaepszez Zamawiagego w obecri@i Osoby
odpowiedzialnej i Wykonawcy. Komisja odbieged roboty dokona ich oceny jaladowej na podstawie
przedtazonych dokumentow, wynikéw bafld pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z
dokumentagj projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zap@na realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejna@hktacy projektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezéstwo ruchu, komisja dokona pgten,
oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach

umowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednost& obmiarove
ustalorny dla danej pozycji tabeli elementdw rozliczeniowych
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji liaklementow rozliczeniowychebolzie uwzgédniat
wszystkie czynnéci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i transportu na

teren budowy,

10



— wartc¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00
Koszt dostosowaniagdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olkilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione eltadementow

rozliczeniowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z p@hiejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi zmianami).

3. Dz. U. Nr 220, poz 2181 z 03.07.2003 w sprawie agélowych warunkow technicznych dla znakéw i
sygnatéw drogowych oraz wdzer bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania,

4. Dz. U. Nr 177, poz. 1729 z 23.09. 2003 w sprawesgotowych warunkdéw zagdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zgizaniem,
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 05.01.00a
NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjwymagania dotycce wykonania i odbioru robét drogowych

wynikajacych z biggcych potrzeb Zamawiggego, prowadzenie robét zyganych z biggcym utrzymaniem

polegajcym na profilowaniu, uzupetnianiu ubytkéw i zagczeniu na drogach gminnych o nawierzchni

naturalnejzwirowej i utwardzonej kruszywem tamanym na w/w dxolg Gminy Miejskiej ltawa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowkontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w pkt . | na drogach o nawierzchniggiowozwirowej w tym:

mechaniczne profilowanie nawierzchni drog gruntolwweaz z zagszczeniem

wyréwnanie istniejcej podbudowy mieszanlkruszywa tamanego 0/31,5 do stabilizacji mechar@rz
zag:szczeniem mechanicznym,

przygotowanie istnigicej hawierzchni gruntowej pod nawierzchaittucznia kamiennego, gruzu betonowego
przez mechaniczne odspojenie warstwy nawierzchumitgwej gr. 15 cm z przemieszczeniem urobku
podituwznym i poprzecznym dla nadania spadkéw, ze zmagammem nadmiaru gruntu na hatdach i
mechanicznym zagzczeniem dna koryta,

mechaniczne wykonanie warstwy odcytaj z piasku gr. 10 cm po zggczeniu,

Mechaniczne razielenie ttucznia kamiennego 31,5/63 z jego wypodfaniem i zagszczeniem - warstwa o
gr. 15 cm,

Mechaniczne razielenie gruzu betonowego z jego wyprofilowanieragszczeniem - warstwa o gr. 15 cm,
Wywo6z nadmiaru ziemi odspojonej kat. 11l z hatd setmodami samowytadowczymi z mechanicznym
zatadunkiem na odlegté do 10 km,

Regulacja pionowa studzienek dlaadzen podziemnych: - kratkiciekowe uliczne, - wtazy kanatowe, -
zawory wodocigowe i gazowe,

prace inne zlecone przez Zamawi@go

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyzasad prowadzenia robot a@anych z wykonaniem i

odbiorem bigacego utrzymania drég o nawierzchni gruntoveirowej czsciowo utwardzonych kruszywem

tamanym przy gyciu materiatéw spetniagych normy w drogownictwie.

1.4. Okreslenia podstawowe
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1.4.1.R6wnanie i profilowanie wraz z zeggczaniem drog o nawierzchni gruntowgpirowo-tluczniowej-

zespot zabiegbw technicznych wykonywanych nadgie zwizanych z réwnaniem i profilowaniem wraz z
zagszczaniem, ktérych celem jest uzyskanie réwnej eeghni, zwany dalej ,,utrzymanie drog”.

1.4.2.Ubytek- wykruszenie materiatu nagpokas¢ srednio 5 cm.

1.4.3.Wybdj - wykruszenie materiatu nagtokas¢ srednio 12 cm.

1.4.4.Stabilizacja mechaniczraproces technologiczny polegay na odpowiednim zggzczeniu w warunkach
optymalnej wilgotnéci przy odpowiednio dobranym uziarnieniu kruszywa.

1.4.5.Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu relbego albo ulepszonego mechanicznie lub chemicznie
odporna na dziatanie ruchu.

1.4.6.Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wigtbny pas terenu, przeznaczony do ruchu lub posto
pojazddw oraz ruchu pieszych, w ktérym weyatiacy grunt podtaa jest wyréwnany i odpowiednio uksztattowany
w profilu podhenym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.7.Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pasnie, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw
oraz ruchu pieszych, w ktérym wypujacy grunt podiaa jest ulepszony mechanicznie lub chemicznie,
wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu peghym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.
1.4.8.Frez asfaltowy (destrukt bitumiczny) — przekruszponaerwaniu, stara nawierzchnia bitumiczna
1.4.9.Remont czstkowy - haprawa pojedynczych uszko@ipawierzchni (wybojow, kolein) o powierzchni do
okoto 5 m2.

1.4.10.Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawegyoprzecznego przekroju drogi w celu
wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszeglwodnienia drogi.

1.4.11.0dnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, dorgrie, roZcielenie, wymieszanie, sprofilowanie i
zag;szczenie materiatu istnigjego i odnawiajcego nawierzchgi

1.4.12 Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 "Wymagani®log" [1] pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotycace rob6tPodczas realizacji robét Wykonawogdhie przestrzegaprzepisow

dotyczacych bezpieczestwa i higieny pracy. Wykonawca ma obarek zabezpieczyi oznakowa teren
wykonywania rob6t na drodze. Pojazd wykejayjprace powinien ldyoznakowany zgodnie z przepisami

zapewniajc bezpieczestwo ruchu drogowego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatéw

Wykonawca do realizacji zamowienia pozyska petnosgaiowe kruszywa drogowe (kruszywo famane frakcji O-
31,5mm, dopuszczagsia zgod Inwestora ttucz& kliniec kamienny lub betonowy) nalgej jakdsci,

gwarantugce osggniecie oczekiwanego celu. zidi przewidziana do wykonania naprawglbie wymagata
zastosowania wyrobdéw innychzrmopisane poriej, wykonawca mee otrzyma polecenie zastosowania innych
materiatéw o cenach identycznych lub zbhiych do zaoferowanych. Decyzj rodzaju zastosowanych wyrobdow
podejmie osoba wskazana przez Zamagego.

2.2. Kruszywo:
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a) kruszywo tamane frakcji O - 31,5mm
b) tluczeh frakcji 31,5 — 63,0 mm
C) gruz betonowy.

3.0. SPRAET

3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wykonawca zobowazany jest do tywania sprawnego spytz, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na

jakas¢ wykonywanych robot.

3. 2. Sprzt do wykonywania robot drogowych.

W zaleznosci od zakresu robét oraz sposobu ich wykonania, Gglwvca powinien wykazasic mozliwoscia

korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek, spycharek do rozktadania materiatéw sza@ia, spulchniania i profilowania,

- walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, samdpgch lub doczepnych, walcéw wibracyjnych lub
ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- recznego sprgu do drobnych robét naprawczych, jak topaty, odkaubijarki kczne itp.

— przewanych zbiornikdw na wog wyposaonych w urzdzenia do rozpryskiwania wody.

4.0. TRANSPORT
4.1.Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportowych ktére nie wptyvgaj

niekorzystnie na jak@é przewaonych materiatow.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot

Zamawiagcy wraz z Wykonawg dokona co najmniej raz w migsu objazdu drég celem sprawdzenia stanu
nawierzchni w zakresie uszkodzeraz wyboru techniki i materiatéw do dokonanianaayy. Niezalenie od tego
w przypadku wysfpienia naglego zdarzenia wymaggaggo naprawy drogi Wykonawca na wezwanie
Zamawiajcego przysfpi niezwtocznie do wykonania robét naprawczych.

5.2. Przygotowanie i wykonanie robot

Celem robot jest uzyskanie rownej nawierzchni gy, z ktérej wody opadowe odprowadzageasza pas
jezdni. W przypadku zawpnych poboczy naky wykona rowki odprowadzajce wod Réwnanie i profilowanie
wraz z zagszczeniem drog, obejmuje wykonanie gpsjacych czynnéci:

— wazruszenie nawierzchni gruntowej z przemieszczenissbku;

— $ciecie i uzupetnienie nierowioi;

— uzupelnienie gibokich lokalnych ubytkéw materiatem ziinym do miejscowego;

— uzyskanie spadku poprzecznego o wémit@ %;

— reczne usunicie nasypanego w trakcie roboty gruntu na pobocza;

— zagszczanie walcem samojezdnym pad@azowym przejechaniu rowniarki.
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Warstwe kruszywa naley uktada na osuszanpowierzchng, nie wskazane jest uktadania kruszywa w czasie
niekorzystnych warunkéw atmosferycznych (opady daszniegu).

Rownanie i watowanie nawierzchni drogi nglevykona przy zachowaniu optymalnej wilgotém nawierzchni
pasa drogi.

Wykonaweca do realizacji zamoéwienia (uzupetnianigbgkich lokalnych ubytkéw) pozyska materiat miejsgow
lub zblizony do miejscowego, niespoisty, o parametrachaimi@j acych roztazenie, wyprofilowanie i

zag:szczenie.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoli¢’pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasawv
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgogtmodeklaracje zgodrai, ew.
badania materiatdbw wykonane przez dostawcoéw itp.),

- wykon& badania wigciwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania roboteidéne w p-kcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad®/ykonawca przedstawia Zamawiajacemu do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow, ktdre naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie rob6ét

Lp. Wyszczegblnienie robdét Cestotliwos¢ badan Wartosci dopuszczalne

1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy lraz Tylko niezbdna
nawierzchni powierzchnia

2 Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5

3 Wykonanie naprawy nawierzchni (remontu  Ocena cigta Wg pktu 5
czgstkowego, profilowania, haprawy
kapitalnej, odnowy)

4 Roboty wykdczeniowe Ocena gita Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych rob6t
Po zakdczeniu robét naley sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewretrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
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— poprawnd¢ profilu podiwnego i poprzecznego, na@ujacego do pozostatej powierzchni jezdni i
umazliwiajgcego sptyw powierzchniowy waéd.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t. Wyniki obmibrda zapisane do kagi

obmiarow, ktdg prowadzi Wykonawca.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru robét przy réwnaniu i profilowaniu wrazag:szczeniem jest m2 (metr kwadratowy), przy

uzupetnieniu ubytkéw m3 ( metr soéenny).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z specyfikacjami technicznywgimaganiami Zamawiagego, jéli

wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m2 réwnania, profilowania i watoweanawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— dostarczenie spgiu na budow,

— wykonanie naprawy zgodnie z SST,

— odtransportowanie st z placu budowy.

Cena jednostkowa 1 m3 uzupetnienia ubytkow obejmuje

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatéw i spta na budow,

— wykonanie naprawy zgodnie z SST,

— odtransportowanie spittl z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z @hiejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

3. Dz. U. Nr 220, poz 2181 z 03.07.2003 w sprawie eg6towych warunkow technicznych dla znakéw i
sygnatow drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania,

4. Dz.U.Nr 177, poz. 1729 z 23.09. 2003 w sprawezegotowych warunkéw zagdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zgitzaniem,
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