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00.0 — WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SaTlwymagania ogolne dotygee wykonania i
odbioru robat, ktére zostamvykonane w ramach budowy sieci kanalizacji desaeg@rzy ul.
Piastowskiej w awie

1.2.Zakres stosowanie ST.
Specyfikagg techniczia nalezy odczytywa i rozumig€ w odniesieniu do zlecenia wykonania
robot opisanych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robo6t objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne zwitane z budowsieci
kanalizacji deszczowe.

1.4.Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obagmijacymi przepisami, stanoagy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych.

1.4.2. Inzynier — osoba powotana przez Zamawéago do dziatania jako ignier lub inspektor
nadzoru w niniejszym kontrakcie.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.4. Rejestr obmiaréw — akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robot. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez #yniera.

1.4.5. Materiaty — wszelkie tworzywa niegtine do wykonania robét, zgodnie z dokumentacj
projektows i specyfikacy techniczr, zaakceptowane przezzimiera.

1.4.6. Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwigtie w ptaszczynie pionowego przekroju
w osi kanalizacji.

1.4.7. Polecenia Inyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonapvegz Irryniera, w
formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczmada autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.9. Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizack, charakterysty&i wymiary obiektu khdacego przedmiotem robot.

1.4.10. Kosztorysslepy (ofertowy) — wykaz robot z podaniem ichsdo(przedmiarem) w kolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.5.096Ine wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodiia
dokumentagj projektows, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przei@aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i



administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentaciji projektu budowlanego i ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziald@a ochror przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowyglaginiapcym podziat na
dokumentagj projektows:

- Zamawiajcego — dokumentacja projektowa
- Sporadzora przez Wykonawg

Dokumentacja, Rysunki Wykonawcy

Wykonawca jest zobowzany do przygotowania projektu wykonawczego i Rkeww ktore leda
zatwierdzone przez hyniera i inne odpowiednie organy:

Jezeli podczas wykonywania Robot akask konieczne wykonanie dodatkowych Rysunkéw,
Wykonawca jest zobowzany dostarczylnzynierowi brakujce Rysunki do zatwierdzenia, bez
dodatkowych kosztow.

Oprocz ST, Rysunkéw i innych informaciji, o ktoryetowa w kontrakcie, Wykonawca jest
zobowhzany dostarcaywszystkie rysunki, dokumenty, odpowiednie zgodyie wane dane
dotyczce Robot i technicznych parametrow wymaganych ledateim.

Wykonawca mege dostarczawyzej opisane dokumenty sukcesywnie wstzach, lecz kada czs¢
musi by kompletna w stopniu, aby mogtadgceniona i zatwierdzona przez odpowiednie organy
jako oddzielna ag¢ Robot.

Rysunki zatwierdzone przezayniera:

Inzynier jest zobowazany do wniesienia uwag i/lub zastree dotyczcych projektu
wykonawczego, Rysunkow, dokumentacji i danych doegtaych przez Wykonawav ciagu 14 dni
od ich otrzymania, a uwagi i/ lub zastteaia powinny by zaakceptowane przez Wykonawe
ciaggu 7 dni od otrzymania. Przed dostarczeniem Rysundokumentacji i innych danych,
Wykonawca powinien giskonsultowa z Inzynierem. Data takiej konsultacji powinnacby
wyznaczona, co najmniej 7 dni wéneej i jezeli Inzynier wymaga, Wykonawca powinien
dostarczy Rysunki w okrélonej liczbie kopii, na co najmniej 7 dni przed glabnsultacji.

1.5.3. Zgodnaié rob6t z dokumentagj projektowg i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpreekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w ého
jednym z nich g obownzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe
kolejnas¢ ich waznasci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach
kontaktowych, a o ich wykryciu winien natychmiasiyppadomt Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiaroOw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabialzgodne z dokumentagcj
projektowa i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach okilenego przedziatu



tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowlisauby¢ jednorodne i wykazywa
zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé&
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowa lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiaewestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawe dostarczy, zainstaluje elizie utrzymywa tymczasowe uggdzenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w
sposOb uzgodniony z dgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidéeh okrélonych
przez Irkyniera, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przezayniera.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboef zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieglo przepisow i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla 0sob lub whasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, wykopénog dojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonaweca kdzie utrzymywad sprawny spr& przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychpmieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pejzd



Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktGre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aegéniu
wiekszym od dopuszczalnego, osnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robét bda miaty aprobat technicza wydary
przez uprawniogjednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &Zpkaiczeniu
robot ich szkodliwéc zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagydechnologicznych wbudowania.zé wymagag tego odpowiednie
przepisy Zamawiagy powinien otrzyméazgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych
organow administracji gastwowe].

1.5.8. Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamevtasciwe oznaczenie
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeg\wzasow
dla wszelkiego rodzaju robaot, ktére majy¢ wykonane w zakresie przystosowania obiektow
i urzadzen do prac tymczasowych lub zgstzych oraz przel@nia instalacji i uradzen
podziemnych na terenie budowy oraz powiadolmiyniera i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera i zainteresowane wiadze oraditie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebne przy dokonywaniu napra
Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzexr podziemnych wykazanych w dokumentacjach
dostarczonych mu przez Zamaw@go.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.9. Ograniczenie obeizesr 0si pojazdow.

Wykonawca stosowssi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy
transporcie materiatow i wypasania na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnb
zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowychavagtadunkow i w sposéb agty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obaizenie osiowe niedala dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawszelkich robot w ten
sposOb uszkodzonych, zgodnie z polecenianyriiera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.




Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma ol@ek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikpdlh dla zdrowia oraz
niespetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge,
socjalne oraz speki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigstera publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia auywane do robét od daty rozpacia do daty zakiczenia rob6t (do wydania
potwierdzenia zakieczenia przez liyniera).

Wykonaweca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej etdgyneyty w zadawalacym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostadgcr

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inzyniera powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie g do prawa i innych przepisow.

2.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyciiére g w jakikolwiek sposéb zvwizane
z robotami i lkdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fy&w, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymag@rawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

MATERIALY.

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

2.2.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavygistaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do rob6ot Wykonawca prtaedszczegotowe informacije
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytdteriatow
i odpowiednieiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob ggly spetniajg wymagania ST w czasie pegti
robot.

Pozyskiwanie materialtdow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviad wiacicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwigkddet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane
przez Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczyInzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrédta.



2.3.

2.4.

2.5.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakaciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwazane z dostarczeniem materiatdw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniakisi
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce&uhgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do robot lub odwiezione na
odklad odpowiednio do wymagaimowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegolzie prowadzi
zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszoheigne w
dokumentach umowy.

Eksploatacja&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Materiaty hieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladz w miejscu wskazanym przezzymiera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych rob6tzne, dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastbowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyeola one
potrzebne do robaot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swoja jakao
wiasciwos¢ do robot i byty dosfpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych
przez Wykonawe.

Wariantowe stosowanie materialdw i uradzen.

J&li dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu lub ugglzenia w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 1 tyadzmzed uyciem materiatu lub ueglzenia,
albo w okresie dizszym, jéli bedzie to wymagane dla batllub sprawdz prowadzonych
przez Irkyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiabudtzdzenia nie mae by
p&zniej zmieniany bez zgody igniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizemjidt, zaakceptowanym przezymiera.
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W przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidofyniera w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonanie rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidmozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyhiera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji liayniera, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia niegwarantage zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu duizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera, w terminie
przewidzianym umow
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnid wymagania dotycge przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnycluabtna osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nieodpowiadgie warunkom dopuszczalnych ofgen na osie
mog by¢ dopuszczone przezAyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgotinie z umoworaz za jak&t
zastosowanych materiatéw, gdzer i wykonywanych robét, za ich zgod$toz dokumentagj
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robo6t orafepeniami liyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi wmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek rdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu rob6t zostanjesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawc
na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysclqarzez Irzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialsoi za ich dokladn&t.

Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw,adezz i elementéw
robét kda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier
uwzgkdni wyniki bada materiatow, urzdzei i robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,sshdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywagre na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inyniera lzda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawod graba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jak@ci.

Do obowikzkédw Wykonawcy natiey opracowanie i przedstawienie do aprobatyiviera
programu zapewnienia jagm, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia
robo6t, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie robot zgodnie
z dokumentagj projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepirzyniera.

Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:

a) Cczes¢ 0golm opisupca:

organizac wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenbdt,

organizacgg wykonania rob6t tymczasowych uatigviaj acych wytkowanie przedmiotu
zamowienia, obiektow, ugdzer na czas prowadzonej budowy, w tym terminy i sposéb
prowadzenia robaot,

organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

bhp,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jaot wykonywanych
robot,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli

sposoOb oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i §ggrmekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) czes¢ szczegbdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiogn
rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przezautia wiasciwosci w czasie
transportu,

SposOb i procedgmpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas funkcjonowania obigktu
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonyagoszczegolnych elementow
robot,

sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagnac¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontralbdt i jakaci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezé&dne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier mae za&adac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.
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6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materialéw oraz robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badah czstotliwoi¢ sa okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tw@kneslony, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie robo6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaalaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaaterialow ponosi
Wykonawca.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejnaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez liayniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

Raporty z badan.

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami badigak
najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

Badania prowadzone przez liayniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéwadta ich wytwarzania zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikay i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabibt prowadzonego przez Wykonayc
bedzie ocenia zgodnad¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstavwyaikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobiera probkisciekow, materiatow i prowad&ibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to liaynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych bealbo oprze siwytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodobmateriatow i robot z dokumentacija projektomST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvpada i pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawe

Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. Certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:

- Polsks Norma lub
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- Aprobat techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej
Normy, jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt. 1 i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumentywg/magane przez ST, kda
partia dostarczona do robdaidzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovgazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowgzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdxrta oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do dziennika budowy naly wpisyw& w szczegdlni:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia j@gkoi harmonogramow robot,

- terminy rozpoczcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robdt, trudréci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytygyrzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegsgch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robat,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

- dane dotyczce jakdci urzadzen, Omateriatow, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z poden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiab
przedi@zone Ireynierowi do ustosunkowaniagsi
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Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageis
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektant do dziennika budowy obligujexyniera do ustosunkowaniasi
Projektant nie jest jednak strponmowy i nie ma uprawnfedo wydawania polege
Wykonawcy robat.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robséeprowadza giw sposob aigty
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) — (3) rasijace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie,

(4) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projektoyi ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie i ST.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmni&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiardw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgxkiu ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji kryniera na gimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztoscia wymagana do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw@ Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materialow.

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
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7.3.

7.4.

7.5.

8.1.

8.2.

J&ili ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda wyliczone
w m3 jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

Urzadzenia i Sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiab
zaakceptowane przezzyniera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym
stanie, w caty okresie trwania robot.

Wagi i zasady waenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag W sposob aigty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw

robét, a take w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robé6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbeda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaMdiwrazie braku miejsca szkice mpigy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

Odbidér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bandaania ogolnego pagiu
robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.
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Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
paézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolaydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow

zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbibr czesciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci rob6t. Odbioru

czesciowego dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje kynier.

8.4. QOdbidr ostateczny robot

8.4.1.

8.4.2.

Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzegzyggo wykonania robét w
odniesieniu do il&ci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na fgmie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezzyniera zakéczenia robo6t i przygicia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagponez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgga roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafidapomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodr$gi wykonania robot z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoina sealizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetnigjch i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robot
uzupetniagcych lub robét wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czykaio ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektowa
I ST z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona pater, oceniagc pomniejszoa wartgsé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawseapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace
dokumenty.

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowwyr ew. uzupetniaice lub

zamienne ),

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST,
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8.5.

9.

9.1.

9.2.

9.3.

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towaraggeh oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wieicielom urzadzen,

geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze.

o g

© N

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego niegda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroearaiz
Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae kzda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

Odbiér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbidatestzny robot”.

PODSTAWA P+ATNO SCI.

Ustalenia ogodlne.

Podstaw ptatngci jest cena ryczattowa i/lub cena jednostkowalgialvana przez
Wykonawe za jednost& obmiarows ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadptavy ptatngci jest warté¢
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu/ harmonogramul/.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowabie uwzgédniat wszystkie czynndi,
wymagania i badania skltadag st na jej wykonanie ok&one dla tej roboty w ST iw
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:
- robocizrg bezpgredni wraz z towarzysscymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw, urgdzen wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,
- koszty pd@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymageaogolnych obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a niewyszczegolnione w targzie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu i pracy obidtu.

Koszt wybudowania objazddw/przejazddw i organizaegghu i pracy obiektu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji pracy i ruchu na czas trwania budowgaw dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posipu robot,
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(b) wykonanie tymczasowych przebudow, czasowych wyjssisabiektéw dla zapewnienia
funkcjonowania obiektu w granicach okienych przepisami

(c) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, krgamikéw, barier, oznakowei
drenau,

() tymczasowa przebudawirzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizagghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowabarier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu i pracy obiektu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
(c) usunicie tymczasowych przebudow i czasowych wypesabiektow

17



ST-1 WYTYCZENIE OBIEKTOW | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycge wykonania poziomego i pionowego
wytyczenia w terenie w ramach budowy sieci kanalizéeszczowej przy ulicy Piastowskiej w
ltawie.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontkaktprzy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacii

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmwytyczenie w terenie obiektéw drég,
osi trasy i punktéw wysokgiowych, robét braiowych: sanitarnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowaidy punktow, ktérych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostato élree przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wyseégmwa - usystematyzowany zbiér punktow, ktérych
wysoka¢ w stosunku do przyjej powierzchni odniesienia, zostata ckoma przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geqdazpozioma i wysokiciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementojelgpow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i moataurzdzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszazeodksztatce, a take w miae
mazliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Punkty gtéwne trasy — punkty zalamania @siyt, punkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.5. Pozostate okilenia podstawowe -aszawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a tak z instrukcjach i wytycznych technicznych obgzujacych
w geodezji i kartografii.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w Specyfikacji WO.00.00 "Wymagaddgoine™.

2. MATERIALY

Warunki ogdélne stosowania materiatéw podano w $gexcji WO.00.00

Do utrwalenia punktow gtownych obiektow kubaturowyalrdg, chodnikéw nahy

stosowa:

- rury metalowe

- farby fluorescencyjne

- pale, stupki,

- farbe odblaskow.
Pale, stupki i rury powinny méedtugasci co najmniej 0,50 m.
Pale drewniane umieszczone wsisdztwie punktdw zatamania trasy w czasie ich ilstalbji
powinny mi& srednic; 0,15 do 0,20 m i dlugdé 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do
0,08 m i diugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i ditugéci od 0,04 do 0,05 m.
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,»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

Warunki ogélne dotyece sprztu podano w Specyfikacji WO.00.00 "Wymagania Ogdln
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w Specyfikacji WO.00.00 ,Wyardg
Ogodlne”.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@a przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyadujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien otrzyivaa Zamawigcego dane
zawierajce lokalizacg | wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich llach wykrytych w
wytyczeniu punktoéw gtownych trasy i reperoéw robadzy

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne obiektéw kubratmych, drég, chodnikdéw, oraz sieci i
punkty pagrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia oagace w sposob wyray i
jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér oznagazeowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za och¢amszystkich punktéw pomiarowych i ich oznanze
czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieata prawidtowej realizacji roboét nate

do obowjzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw drég, oraz osasy i punktow wysokasciowych sieci

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne mamy by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowhzane do punktéw
pomocniczych, potmnych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niez@@rzekracza500 m.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi okoto 250 m.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zaaanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeolgocze naley
zatazy¢ w postaci stupkéw wykluczagych osiadanie, zaakceptowanych przezmiera.
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Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po

wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperéw
panstwowych,

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i

jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w Specyfikacji WO.00.00 "Wymagania
Ogolne”

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wg ogoélnych zasad oldlenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymiuwnkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostk obmiarowy jest ha (hektar) wytyczenia obiektéw kubaturowiskeci w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior robdt zwizanych z wytyczeniem obiektéw kubaturowych i si@derenie nagpuje na
podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezymiub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada ignierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Cena wykonania robo6t obejmuje:

-wyznaczenie punktow gtéwnych i wysakaowych oraz osi tras oraz usytuowania obiektéw
kubaturowych, drég, chodnikéw, i sieci,,

-uzupetnienie dodatkowymi punktami osi tras,

-wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych.

-zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrmteprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

-operatéw geodezyjnych powykonawczych w trzech exgsarzach,

Testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy
Nie wystpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1.  Ogolne zasady wykarnja prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstagaestycji, Gtéwny Urad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnoveziopea, GUGIK, 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysakomwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK, 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pgGiK, 1983.
Ustawa z 17.05.1989r.  ,Prawo geodezyjwmrtograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163
z p&niejszymi zmianami).

©ONOOAW
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ST-2. PODZIEMNE SIECI KANALIZACYJNE GRAWITACYJNE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf & wymagania dotycge wykonania i
odbioru robot zwizanych z budowsieci kanalizacji deszczowej przy ulicy Piastovegkv fawie

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t olsiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej i kanalizacji deowe).

1.4. Okr&lenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa -&kanalizacyjna zewitrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekéw deszczowych.

1.4.2. Kanaly
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmwggacyjnego odprowadzaniaiekow.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony qoaasladzanigciekdw bytowo-komunalnych.
1.4.2.3. Kanat deszczowy- kanat przeznaczony docvdgdzaniagciekoOw deszczowych.

1.4.2.4. Przykanalik - kanat przeznaczony dagnia budynku z sieckanalizacji sanitarnej lub
wpustu deszczowego.

1.4.2.5. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demriiasciekdw, z co najmniej dwoch kanatow
bocznych.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zamjyio wysokdci wewretrznej mniejszej

niz 1,0 m.
1.4.3. Urzdzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgma - na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaejipa zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu
w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz nankach prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczortacdenia, co najmniegj
dwoch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studaikakalizacyjna maga dodatkowy przewdd
pionowy umaliwiajacy wytracenie nadmiaru energiciekdw, sptywajcych z wy:ej potazonego
kanatu doptywowego do i potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjn&kanale przetazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.6. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonackehia co najmniej dwdch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.
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1.4.3.7. Komora spadowa (kaskadowa) - komoracagpochylng i zagkbienie dna umdiwiajace
wytracenie nadmiaru enerdiciekdw sptywajcych z wyzej potazonego kanatu doptywowego.
1.4.3.8. Wylotsciekdéw - element na kau kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczes€studzienki lub komory przeznaczona do czytno

eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegiopomidzy rzdna dolnej powierzchni
piyty lub innego elementu przykrycia studzienki kdomory, a redna spocznika.

1.4.4.2. Komin wiazowy - szyb pgizeniowy komory roboczej z powierzchmiemi, przeznaczony
do zefcia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajaca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanatowy - elemergliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sieigiek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umviajacy dostp do uradzea kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w nim
sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgnkanalizacyjnej pomnedzy kinet, asciam
komory roboczej.

1.4.5. Pozostate okikenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w 00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotygze materialow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe

- rur kanalizacyjne wykonane z PEHD lub PP o sztydaenobwodowej SN8 wg PN-EN 13476
Zastosowane ruragyi musza spetnig ponizsze wymagania:

- zapewnia odpornéé na uderzenia w temperaturZ¥X0- TIR<10% wg. PN-EN 744:1997

- zapewnié szczelné¢ polaczen z elastomerowym pigcieniem uszczelniagym zgodnie z
PN-EN 13476

- zapewnia predkos¢ samooczyszczania przy zaprojektowanych spadkach

- rura przeciskowa GRP z tworzywa sztucznego, pbego wioknem szklanym dn800 o
srednicy zewntrznej 924 tj. o grubi@i scianek 42mm i SN 80000 N/m

2.3. Studzienki kanalizacyjne

Studzienki stosowana kanatach deszczowych wg. paze] zasady:
- kanat osrednicy do @450 — studnia @1200
- kanat osrednicy do @600 — studnia @1500
- kanat osrednicy do @800 —studnia @1800

Studzienki wykoné& z kregow zelbetowych z 0,5m osadnikiem, bez ¢zek i kominow
zakazowych. Komory robocze studni rewizyjnych wy&brz kregdw z betonu klasy B45
taczonych na uszczelki. Ptyta pokrywowa prefabrykoayawykonana zelbetu osrednicy
wiekszej od zewetrznejsrednicy kegow, z otworem wtazowym frednicy 600mm, osadzona
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na pieécieniu odcazajacym. Wiazy klasy D400 wykordaz zawiasem, ryglowane lub
zatrzaskowe bez mitiwosci wyjecia korpusu, bez uszczelek wygtuszach, zzeliwa szarego
z pokryws z wypetnieniem betonowym bez wentylacji.

W studniach obsadzistopnie wlazoweeliwne o rozstawie co 30cm. Do regulacji wysgkio
posadowienia wiazu stosowabetonowe pigcienie dystansowe. Studnie zabezpiéczy
dwuwarstwowo roztworem asfaltowym wg. PN-81/062555.

Wiaczenie do istnigcych studni Distn.1 i Distn.2 natge wykona przy wyciu ksztattki
przegciowej producenta rur z wewtnzng uszczelka, zachowag elastyczn& uszczelnienia
na styku betonowejciany studni i rury. Otwory naky wykona wiertnica, zabronione jest
wykuwanie otworéw w studniach rewizyjnych.

2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki @ 1,20 — 2,20 (pegyyejcia kanatéw) powinna ldy
wykonana z:
- kregow zelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08,

Komora robocza ponej wegcia kanatow powinna liywykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadago wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07

2.3.2. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sjako monolit z betonu hydrotechnicznego odstarosciach
podanych w pkt 2.3.1.

2.3.3. Wiazy kanalowe

Wiazy klasy D400 wykonaz zawiasem, ryglowane lub zatrzaskowe bezlimwvosci wyjecia
korpusu, bez uszczelek wygtusmajch, zzeliwa szarego z pokryywz wypetnieniem betonowym
bez wentylacji.

2.3.4. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086.

2.4. Beton

Beton hydrotechniczny B-10, B-15, B-20, B-30.powmodpowiadé wymaganiom BN-
62/6738-07.
. 2.5. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadeymaganiom PN-B-14501.

2.6. Skladowanie materiatow

2.6.1. Rury kanalowe

Magazynowane rury powinny byabezpieczone przed szkodliwym dziataniem promieni
stonecznych temperatuwyzsz niz 4 C i opadami atmosferycznymi. Disze sktadowanie
powinno odbywa si¢ w pomieszczeniach zamkiych lub zadaszonych. Rur nie wolno nakrgwa
uniemaliwiajac przewietrzanie. Rury powinny bgktadowane tak dtugo jak to ove w
oryginalnym opakowaniu (wekach). Powierzchnia sktadowania powinné piaska, wolna od
kamieni i ostrych przedmiotow. \Adki mazna sktadowé po trzy jedna na drugiej, lecz nie ey
niz 2 m wysokgci w taki sposob, aby ramkaazki wyzszej spoczywata na ramceazki nizszej.
Gdy rury sktadowaneaqpo rozpakowaniu) w stertach nafezastosowaboczne wsporniki,
najlepiej drewniane lub wykmne drewnem w maksymalnych ogsdch, co 1,5 m. Gdy nie jest
mozliwe podparcie rur na catej dtugm, to spodnia warstwa rur winna spoczywea drewnianych
tatach o szerok@i minimum 50mm o takiej wysokoi, aby kielichy rur nie lgaty na ziemi.
Rozstaw podpor nie wkszy niz 2 m.
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Rury o rinychsrednicach i grubgciach powinny b§ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest
to mazliwe, rury o najgrubszejciance winny znajdowasie nha spodzie. W stercie nie powinno
znajdowa si¢ wicce] niz 7 warstw, a take nie wyej niz 1,5 m.

Rury powinny méena obu kécach zélepki, ktére powinny b§ zdjcte dopiero
bezpdrednio przed monigm zhczy.

Nalezy zabezpieczy rury przed wyginaniem i naciskiem punktowym. Ngledwniez zwrocié
uwag, aby ostro zakiczone przedmioty nie uszkodzity rur lub ksztattekspodu.

Wykonawca jest zobowzany uktada rury wedtug poszczegélnych grup, wiedkoi gatunkéw w
SposOb zapewnigy stateczn@& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegoélnych stosow lub
pojedynczych rur. Ksztattki powinny byistawiane bezgoednio na podtau kielichami w dot.

2.6.2. Keqi

Kregi mazna sktadowa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemnacisk kegow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Bkiadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania
wysokas¢ sktadowania nie powinna przekraéZg8 m. Sktadowanie powinno uaiovia¢ dostp do
poszczegolnych stoséw wyrobdéw lub pojedynczyaiyéw.

2.6.3. Whazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dgktadowane z dala od substancji dzigg¢h
korodupco. Wtazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowamanma by
utwardzona i odwodniona.

2.6.4. Kruszywo

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngdzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Spret do wykonania kanalizacji
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wyka@zsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsbiernych,
— spycharek kotowych lubagienicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— beczkowozbw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w 00.00 ,Wymagania ogolne™4pkt

4.2. Transport rur kanatowych

Rury w wiazkach musg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej €dugo
uwagi na specyficzne wdaiwosci rur naley przy transporcie zachowaastpujace dodatkowe
wymagania:

* przewdz rur mge by wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi

« przewdz powinno siwykonywa: przy temperaturze powietrza 0d’® do +30C

24



* na platformie samochodu rury powinnyéé kielichami naprzemianlegle

* wysoka¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradza

* wytadunek rur w wizkach za pomagcpodnanika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belky/trawersem/

e przy transportowaniu rur luzem winny one spocz§wa catej dtugéci na podtodze
pojazdu, pojazd musi posiadasporniki boczne w rozstawie max 2m, rury sztyysze
winny znajdowa si¢ na spodzie

» przy dlugdciach rur wgkszych nk dlugas¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie mpe
przekracz&1 m

4.3. Transport keqow.

Transport kegébw powinien odbywéasie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieiezprzed uszkodzeniem przezomych
elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia pezestosowanie przektadek, rozporéw i
klinbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich matiém.

Podnoszenie i opuszczaniegdw osrednicach 1,2 m — 1,8 m nalewykonywa za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rowrenmie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna nae by¢ przewaona dowolnymgrodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalg uktad& nasrodkach transportu samochodowego w jednej
warstwie.

Cegly transportowane luzem natauktada& nasrodkach przewozowycsktisle jedne obok
drugich, w jednakowej liczbie warstw na powierzcénoidka transportu. Wysoké tadunku nie
powinna przekraczawvysokdaci burt. Cegty luzem magby¢ przewaonesrodkami transportu
samochodowego pod warunkiem stosowania opinekddakk i wytadunek cegty w jednostkach
tadunkowych powinien giodbywa& mechanicznie za pomoarzadzen wyposaonych w ospret
kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek i aginek wyrobéw przewonych luzem
powinien odbywa si¢ recznie przy ayciu przyradéw pomochiczych.

4.5. Transport wiazow kanalowych

Wiazy kanatowe magbyc transportowane dowolnymdiodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

Wiazy typu cezkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego nglektada
na paletach po 10 szt.acky¢ taéma stalows.

4.6. Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregaciji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankijezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczggej granie okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposob zabezpiegzaaje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny hgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w 00.00 ,Wyanagogolne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenravale oznaczy je w
terenie za pomacdkotkow osiowych, kotkowswiadkdw i kotkdéw kravedziowych.
Wytyczenie robot powinno ldywykonywane przez geodet uprawnieniami.
Projektowan o$ kanatu (przewodu) natg oznaczy w terenie w sposéb trwatly i widoczny z
zalazeniem cagu reperdéw roboczych. Punkty na osi trasy hateznaczy za pomog drewnianych
palikow, tzw. kotkéw osiowych z gwaolziami. Kotki osiowe naley wbi¢ na kadym zatamaniu
trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkaostych, co okoto 30-50m. Nazkiym odcinku
nalezy utrwali¢, co najmniej 3 punkty. Kotkiwiadki wbija sg po obu stronach wykopu, tak aby
istniata maliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robdeMhie zabudowanym repery
robocze naley osadzé w scianach budynkow w postaci hakow lub bolcowaglieperow
roboczych nalegy nawibzat do reperdéw sieci gstwowej. Szkice sytuacyjne reperow i iclkdme
Wykonawca przekae Inzynierowi.

Przed przygtieniem do robot ziemnych nalewykona urzadzenia odwadniage,
zabezpieczage wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowyigriuntowymi. Urzdzenia
odwadniagce naley kontrolowa i konserwowa przez caly czas trwania robot. Oberia wod
gruntowych nalgy dokonywa, gdy woda uniemdiwia wykonywanie wykopu. Obuienia wod
gruntowych nalgy przeprowadzatak, aby nie zostata naruszona struktura w padto
wykonywanego obiektu, anizev podiazu sasiednich budowli.

W trakcie realizacji rob6t ziemnychlery nad otwartymi wykopami ustadtawy
celownicze umgiwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodaz kontro¢
rzednych taw. Lawy celownicze natg montowa nad wykopem na wysoké okoto 1 m nad
powierzchna terenu w odspach wynoszcych okoto 30 m. Lawy powinny mievyraznie i trwate
oznaczenie projektowanej osi przewodu. Goérne kdave celownikdédw natey ustawe zgodnie z
rzednymi projektowanymi za pomaaiwelatora. Potgenie celownikdéw naley sprawdza
codziennie przed rozpogzem montau przewodow.

5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne wykortazgodnie z norm BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-B-10736.

Wszystkie napotkane przewody podziema trasach wykonywanych wykopow,
krzyzujacych st lub biegracych rownolegle z wykopem powinny byabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone woppapewniajcy ich eksploataej

Wykopy naley wykonywa jako liniowe oscianach pionowych umocnionych i
skarpowych. Metody wykonania robét - wykopwcnie lub mechanicznie) powinny by
dostosowane do gbokasci wykopu, danych geotechnicznych, posiadanegagpmechanicznego
lub istniepcego uzbrojenia.

Przy zbhianiu s¢ do istniejcego uzbrojenia wykopy bezwzghie wykonywa recznie.
Szerokaé¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na umoanderan i uszczelnienie stykow. Umocnienia
scian naley prowadzé w miar jego gebienia. Nadmiar gruntu z wykopu powinienchyywieziony
przez Wykonawe na odktad.

Wejcie po drabinie do wykopu winno &yvykonane z chwil oskgnigcia gkbokadici
wigkszej nz 1m od poziomu terenu, w odlegéd nieprzekraczagej 20 m.

Dno wykopu powinno byrowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunaginta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykaraapoziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m.

Zdgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné Wwykonane bezpwoednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposob
uzgodniony z laynierem.

Przy wykonywaniu wykopow w bezpeednim gsiedztwie istniejcej budowli na gibokasci
rownej lub wekszej ni gicbokas¢ posadowienia tych budowli naleje zabezpieczyprzed
osiadaniem i odksztatceniem

Tolerancja dla¢dnych dna wykopu nie powinna przekracza3 cm dla gruntow
zwieztych, + 5 cm dla gruntéw wymagajych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szekako
wykopu wynosi + 5 cm.
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W miejscu krzapwania s¢ ciagow pieszych z wykopem nalewykona przykrycie
wykopdw z barierkami dla przgjia pieszych.
W celu zabezpieczenia wykopow przddriam wod z opadow atmosferycznych powinny
by¢ zachowane, co najmniej ngstijace warunki:
- gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad
szczelnie przylegagy teren
- powierzchnia terenu powinnadwyprofilowana ze spadkiem urdoviajacym
tatwy odptyw wody poza teren przylegey do wykopu

5.4. Przygotowanie podia

Przewody naley uktad& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padlto Przed
przystpieniem do wykonywania podta naley dokon& odbioru technicznego wykopu. Rodzaj
podiaza zaley od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystystirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastym,
podiazem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdreeewykopu, nie zawiergy kamieni o
srednicy zasfpczej ziarna

2> d>0,05 mm

W gruntach nawodnionych (odwadnianyctiakcie robot) podiee naley wykona z
warstwy tlucznia lulzwiru z piaskiem o grubimi od 15 do 20 crmakznie z utaonymi siczkami
odwadniagcymi.

W gruntach skalistych gliniastych kthnowicych zbite ity naley wykona podtaze z
pospotki,zwiru lub tlucznia o grubixi od 15 do 20 cm. Zagzczenie podtea powinno by
wykonane do 1, nie mniejtD,95.

5.5. Roboty montgowe
&dbokas¢ przykrycia przewoddw powinna wynosk,20m. Przy mniejszych zatjieniach
zachodzi konieczrie odpowiedniego ocieplenia kanatu.

5.5.1. Rury kanatowe

Po przygotowaniu wykopu zgodnie z pkt 5.3. i padtagodnie z pkt. 5.4. mina przysipic¢
do wykonywania montawych robét kanalizacyjnych. Rury rawa uktadé przy temperaturze
powietrza od 0 do +3fC.

Przy uktadaniu pojedynczych rur ngedmykopu, z uprzednio przygotowanym pagdm
nalezy:
e wstepnie rozmigci¢ rury na dnie wykopu
* wykon& ziacza, przy czym rura winna byiprzednio obsypana warstwchronma 30 cm ponad
wierzch rury z wydczeniem odcinkéw patzenia rur. Osieatzonych odcinkdéw rur mugzsie
znajdowa& na jednej prostej, co nakeuregulowa odpowiednimi podktadami pod odcinkiem
wciskowym.

5.5.2. Studzienki kanalizacyjne

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych aglprzestrzeganastpujacych zasad:

- studzienki naley wykonywa& na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia lubzwiru)
dnie wykop i przygotowanym fundamencie betoyn

— studzienki wykonywénalezy zasadniczo w wykopie agkoprzestrzennym, umocnionym

- w przypadku gdy rénica rzdnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50leiynatosowa
studzienki spadowe-kaskadowe,

— studzienki spadowo - kaskadowe powinny ¢érspad w postaci rury pionowej usytuowanej na
zewmntrz studzienki.

Sposéb wykonania studzienek (przelotowychagmdniowych i kaskadowych)
przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznacgongymbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8)
Studzienki rewizyjne skladapie z nas¢pujacych czsci:
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komory roboczej,
dna studzienki,
wiazu kanatowego,
stopni ztazowych.

Poziom wilazu w powierzchni utwardzonej powinier kynia rowny, natomiast w
trawnikach i ziel&cach gorna krawdz wtazu powinna znajdowassic na wysokéci min. 5 cm ponad
poziomem terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wtazowego aateamontowa mijankowo stopnie
ztazowe w dwoch rdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odlegid poziomej osi stopni
0,30 m.

5.5.3. I1zolacje

Studzienki betonowe zabezpieczamizez posmarowanie z zextrz izolach bitumiczr.

Dopuszcza sistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezaiee od czynnika agresiji, studzienki naje
zabezpieczy przez zagruntowanie izolacpasfaltows oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem
asfaltowym stosowanym na gopo wg PN-C-96177.

5.5.4. Zasypanie wykopdéw i ich zagczenie

Zasypka i zagzczenie gruntu nie powinno spowodéwazkodzenia utmnego przewodu i
obiektéw na przewodzie. Gruiiowarstwy ochronnej zasypu strefy niebezpieczneppomierzch
przewodu powinna wynasico najmniej 0,30 m. Zasypanie kanatu przeprowaitza trzech
etapach
» etap 1 - wykonanie warstwy ochronnej rur kanatowyatylaczeniem odcinkow

na zczach
e etap 2 - po probie szczekwd ztacz rur kanatowych wykonanie warstwy ochronnej
w miejscach patzea
» etap 3 - zasyp wykopu gruntem rodzimyng|ijenax wielkas¢ czastek nie przekracza 30 mm,
warstwami z jednoczesnym zsgczaniem i rozbidekdeskowa i rozporscian wykopu.
Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadz¢ warstwami gr. 20 cm. Materiat zasypowy
powinien by rownomiernie ukltadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wskia
zag:szczenia powinien wynasls > 0,97.
Utozenie rur na gibokasci ponad 4 m wymaga szczegolnego nadzotyriiera.

5.5.5. Techniki bezwykopowe

Prace wykonywav dostosowaniu do przyej przez Wykonawgtechniki i sprztu
uwzgkdniajac specyfik stosowanych uadzer i warunkéw wodno — gruntowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakioi robot
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” .

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przyslieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania materiatow do
betonu i zapraw i ustélirecept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzingobét.
Kontrola zwhzana z wykonaniem kanalizacji powinnalprowadzona w czasie wszystkich faz
robo6t zgodnie z wymogami normy PN-92/B-10735. Wypikzeprowadzonych baflaalezry uzna
za pozytywne, jgeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zgsspletnione. Jeeli
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ktorekolwiek z wymaganie zostato spetnione, naledary fazg robot uzna za niezgods z
wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprdzkabadania ponowne.

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa
sprawdzenie kgdnych zatagonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych statych punktéw
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienywod
badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa
mineralnego |
badanie odchylenia osi kolektora,
sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektows zatazenia przewodow i studzienek,
badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
sprawdzenie prawidtovéoi utozenia przewodow,
sprawdzenie prawidtowéai uszczelniania przewodoéw,
badanie wskaikéw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
sprawdzenie kgdnych posadowienia studzienek kanalizacyjnych rpokwvtazowych,
sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
badanie materiatowaytych do budowy kanatow przez poréwnanie ich ceatymaganiami
okreslonymi w Dokumentacji projektowej i ST w tym:
na podstawie dokumentdw ich cech z normameégmdotowymi, a testami
producentow lub warunkami oltenymi w ST oraz bezpgoednio na badania specjalistyczne
badanie szczeldoi rurocagow i studzienek polega na napetnieniu wod
odpowietrzeniu przewoddow i pomiarze ubytkow wod/ przypadku stwierdzenia
ich nieszczelnii nalezy poprawt ztacza, a w razie nieniiwosci oznaczy
miejsce wycieku wody przend&@adania do czasu usyaia przyczy nieszczelngci

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

7.

odchylenie odlegixi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno
WYyNosk wigcej nz = 5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

odchylenie szerokmi warstwy poditaa nie powinno przekracza 5 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchyleriéegtaici osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie pawiprzekraczat 5 mm odchylenie spadku
utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie meipno przekracza-5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadkd)0P6 projektowanego spadku (przy
zwickszonym spadku),

wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow okiteny w trzech miejscach na diugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.5,

rzedne studzienek kanalizacyjnych i pokryw studziepeWwinny by wykonane z doktadricia
do+ 5 mm.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w 00.00 ,Wymigagolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem ofertawy
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w 00.00 ,Wymagagolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiér rob6t zanikajcych i ulegagcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
roboty montaowe wykonania rur kanatowych
wykonane studzienki kanalizacyjnej,
wykonana izolacja,
zasypany zagpzczony wykop.

Odbior robdét zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstrobot.

Dtugas¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy platni
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w 00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebranegkaacji obejmuje:
- oznakowanie robot,
— dostave materiatow,
— wykonanie robét przygotowawczych,
— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoangmscian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podta,
— utozenie przewoddw kanalizacyjnych, studni, studzieiuaékowych,
— wykonanie izolacji rur i studzienek,
— zasypanie i zagzczenie wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa reltie do nawierzchni

drogowych Zwir i mieszanka
3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo nawierzchni drogowych
4. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z glinyndteacyjna
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
6. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniactnsswany na gaco
7. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogélne wymaagabadania
8. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wiayggu lekkiego)
9. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, CviBazy typu cezkiego)
11. PN-H-74080-01  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
12. PN-H-74080-04  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
13. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
15. BN-62/6738- Beton hydrotechniczny
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03,04, 07

16.
16.
17.
18.

19.

20.

21.

22.
23.

24,

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoarye
BN-86/8971-08  Prefabrykaty budowlane z betdregi betonowe Felbetowe.
PN-99/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kareadiyjne
PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kamsaijjne. Wymagania
I badania przy odbiorze
PN-93/H-74124  Zwigzenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montoeva
nawierzchniach zytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady
konstrukcji, badania typu i oznakowania
PNEN — 13476-1 Systemy rurowe z tworzyw Gatych dla podziemnych
bezcknieniowych instalacji kanalizacyjnych.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Robotynnie. Wymagania i badania przy
odbiorze
PN-68/B-06050 Geotechnika. Roboty ziemnemafyania ogodlne
PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otealte przewodow wodaoggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Qi#temia, symbole, podziat i opis gruntow

10.2. Inne dokumenty

25.

26.

27.

Instrukcja zabezpieczania przed kagdanstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec809)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @uziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kggi betonowerednicy 50 cm; wysokai 30 lub 60 cm

Warunki techniczne wykonania i odbioru rusggdw z tworzyw sztucznych - Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazomjmatyzacji Warszawa 1996r.

ST 3 USUNIECIE DRZEW
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zagdanych z usugtiem drzew w zwizku z budow
kanalizacji deszczowej przy ul. Piastowskiej w llawziatka nr 5-22/45.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stabewiazujacy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét
przygotowawczych zwgzanych z :
e usuntciem drzew
Lokalizacg drzew przewidzianych do usgnia pokazano w Dokumentacji Technicznej
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST ,Wymagaogoéine".
1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogolne wymagania dotyce robot podano w SST ,Wymagania ogolne.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotyce materiatdbw podano w SST ,Wymagania ogdlne".

3. SPRZET
3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST ,Wymagania ogolne".
3.2. Sprzt do usuwania drzew

Do wykonywania robot zwrzanych z usugciem drzew nakey stosowa:
* pity mechaniczne,
« spycharki, koparki,
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyce transportu podano w SST,Wymagania ogdlne".
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podar®ST,Wymagania ogélne”.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwiazane z usugciem drzew obejmyjwyciecie i wykarczowanie drzew oraz
utylizacg drewna.
Zgodnie z nowelizagjUstawy o ochronie przyrody usuwanie drzew wolosrgcych o obwodzie
pnia ponkej 25 cm mierzonym na wysos@ 5 cm od powierzchni gruntu oraz krzewéw w wieku
ponizej 10 lat, nie wymaga uzyskania zezwolenia.
W przypadku przyapienia do realizacji inwestycji w terminie fpdejszym, nk rok 2016, nalgy
przed rozpooxiem prac sprawdéi wielkos¢ obwodu pni drzew na wysokd 5 cm. Jéli
przekroczy 25 cm, usuwanie drzew wymaga uzyskauaalenia.
O wydanie zezwolenia wygiuje Wi&ciciel terenu. W przypadku drzew usuwanych z tergminy
zezwolenie wydaje Starosta.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew

Kontrola polega na sprawdzeniu :
» zgodndci z Dokumentagj Projektova w zakresie kompletrigi usungcia raslinnosci.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST,Wymagagddne".
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow robét jest:

* dla usuwania drzew - sztuka,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST,Wymagagddne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST,Wymagania ogélne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Cena wykonania rob6t usuwania drzew obejmuije:

* wycigcie i wykarczowanie drzew wraz z utylizagrewna,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Ustawa o ochronie przyrody tekst jednolity Dzidndistaw nr 151 poz. 1220 z 2009 r z
pé&niejszymi zmianami
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