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Kody CPV: 45112720-8 - Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw sportowych i rekreacyjnych
SST - 1 Wymagania ogblne
1.1WSTEP

1.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6ltowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robo6t
przy realizacji zadania ,Wykonanie roboét polegajacych na przebudowie droég i $ciezek leénych na $ciezki
rowerowe o dlugosci ok. 16 kmi szerokosci do 1m”.

1.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji omawianego

zadania.

1.1.3 Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych szczegolowymi

specyfikacjami technicznymi, sporzadzonymi dla omawianego zadania.

1.1.4 Okreslenia podstawowe. Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Budowla $ciezki — obiekt budowlany, niebedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno — uzytkowa (Sciezke) albo jego
czes$é stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny

Sciezka rowerowa — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu dla roweréw wraz zwszelkimi urzadzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Jezdnia — cze$¢ korony $ciezki przeznaczona do ruchu rowerdw.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona $ciezki — jezdnia ze skarpami.

Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polozenia.

Korpus $ciezki —nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona $ciezki i skarpami rowow.

Koryto — element uformowany w korpusie $ciezki w celu ulozenia w nim konstrukeji
nawierzchni.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich
badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Konstrukcja nawierzchni — warstwa lub zesp6t warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obciazenn od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyinie pionowego przekroju rzednej nawierzchni Sciezki
TOWETOWE].

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

Réw odwadniajacy — gruntowy, narzutowy lub brukowy zbierajacy wody powierzchniowe ze zboczy nasypéw lub
odprowadzajacy wody z nawierzchni poza teren $ciezki.

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.
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Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja zadania — $ciezki rowerowe.

Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukeyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekéw wodnych
pod nasypami korpusu $ciezki.

Wodospust kamienny — konstrukcja wykonana z kamienia lub betonowych prefabrykatéw, osadzonaw korpusie $ciezki
shuzaca do odprowadzenia wody opadowej z nawierzchni $ciezki.

Mur oporowy — kamienny na zaprawie cementowej lub ukladany na sucho podtrzymujacy (zabezpieczajacy) skarpy stoku.
Przeszkoda naturalna — element §rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego.
Przeszkoda sztuczna — dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej
rurociag itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke
i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Slepy kosztorys — wykaz robét zpodaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calo$¢ konstrukeyjna lub technologiczna
zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkeji techniczno — uzytkowych.

Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w kontrakcie (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca) odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego do wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca wymienione

w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowsa, SST

i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.1.5.1 Przekazania terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej i jedna kompletna specyfikacja techniczna. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone

przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot.

1.1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ opis zadania i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegoétowych warunkach
umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa zamawiajacego:

» Przetargowa dokumentacja projektowa

« Projektowa dokumentacja wykonawcza (techniczna)

1.1.5.3Zgodnoé¢ robdt zdokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy, stanowia cze$¢
umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczenr w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odcezytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Dane okre§lone w dokumentacji projektowej i
w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedzialu tolerancji.
Cechy materialow i elementéw budowli musza byé¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$é¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w
pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie

materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.1.5.4 Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy podczas wykonywania $ciezek rowerowych. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej

zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene umowna.

1.1.5.5 Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robo6t
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska

naturalnego.

1.1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca zobowiazany jest do
utrzymywania sprzetu przeciwpozarowego zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa zaréwno w kwestii iloSciowej i
jakosciowej. Na terenie budowy materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.1.5.8 Ochrona wlasnos$ci prywatnej i publicznej.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy
minimalne niedogodno$ci dla mieszkaficow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalno$cia. Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszelkich
umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wlascicielami nieruchomoscei dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze Inspektor Nadzoru nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z

postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.1.5.9 BHP Podczas realizacji robot

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy. W szezegblnosci Wykonawca ma
obowiazek zadba¢é, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenistwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okre§lonych

powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.1.5.10 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia
do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakoniczenia przez Inspektora Nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywacé
roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Je§li Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24

godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.1.5.11 Stosowanie sie do wymogdw prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow

i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
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wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggly
bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
1.2 MATERTALY

1.2.1 Zrédla uzyskania materialow

W procesie budowy stosowa¢ mozna odpowiednio material kamienny (rodzimy i dowieziony), o charakterystyce najbardziej
zblizonej do skal rodzimych w danym miejscu (np. bazalt, granit itp.) oraz drewno iglaste impregnowane pozyskane z tartaku
(tarcica). Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy z danego zrodla
uzyskaja zatwierdzenie. Wykonaweca ponosi odpowiedzialno$é za spelnienie wymagan ilociowych i jakosciowych materiatlow
zjakiegokolwiek 7zrodta. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwiazane z dostarczeniem materialow do wykonywania robot.

1.2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Je§li Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot,
niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy
rodzaj robot, w ktéorym znajduja sie niezbadane i niezaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie

zjego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

1.2.3 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwoé¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu,
albo w okresie dluzszym, je$li bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i

zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.
1.3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé
wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoécia Wykonawcy
lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony S$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akeeptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akeeptacji Inspektora Nadzoru, nie moze byé p6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw umowy, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane

i nie dopuszczone do robot.
1.4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$é
wykonywanych rob6t i whasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane

jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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1.5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowag oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, projektu organizacji rob6t oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich dokladno$é. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementow rob6t beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdiniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego

tytulu ponosi Wykonawca.
1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.6.1Zasady kontroli jakosci robo6t

« Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zaltozona jakos¢ robot.

» Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za kontrole wykonywanych robdt/prac oraz za jako$¢ materialéw uzytych w procesie
budowy.

» Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

1.6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktoére posiadaja:

« Certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych.

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacja i ktore spelniaja wymogi SST. W przypadku materialow, dla
ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

1.6.3 Dokumenty budowy

1.6.3.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda
dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy

zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym
bezpoérednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywat w szczegolnosci:

« date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

« date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

» uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,

« terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegbdlnych elementow robot,
« przebieg robo6t, trudnoéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

» uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
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« daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

« zgloszenia i daty odbiorow roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych odbioréw robot,

« wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

» stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robo6t podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatyceznymi,

« zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych zich opisem w dokumentacji projektowej,

« dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

« dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

« dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
» wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

« inne istotne informacje o przebiegu
robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strona

umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

1.6.3.2 Rejestr obmiaréw nawiazujacy do harmonogramu robot
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robdt. Obmiary

wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

1.6.3.3 Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach 6.3.11 6.3.2 nastepujace dokumenty:
« pozwolenie na realizacje zadania budowlanego — zgloszenie robot,

« protokoly przekazania terenu budowy,

« umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno -
prawne,

« protokoly  odbioru
robot,

« protokoly znarad i ustalen,

« korespondencje nabudowie.

1.6.3.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie

Zamawiajacego.
1.7OBRMIAR ROBOT

1.7.1 Ogblne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane
do rejestru obmiardéw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg

instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

1.7.2 Okre$lania ilo$ci rob6t i materiatow
Dhlugosci 1 odleglosei pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej.

-8-
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Jesli SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez

$redni przekroj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie zwymaganiami SST.
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1.7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

1.7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byé dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru

obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.
1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalent odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
« odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

« odbiorowi czeSciowemu,

« odbiorowi ostatecznemu,

. odbiorowi
pogwarancyjnemu

1.8.2 Odbior robét zanikajacych

0dbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci i jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postepu rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor
Nadzoru. Gotowo$¢ danej cze$ci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i ilo§¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi

ustaleniami.

1.8.3 Odbidr czeSciowy
0dbidr czesciowy polega na ocenie iloci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad

jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

1.8.4 Odbidr ostateczny robot

1.8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakoéci i wartosci.
Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidr ostateczny rob6t nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i
przyjecia dokumentéw, o ktéorych mowa w punkcie. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoéciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie

odbioréw robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot
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poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupekliajacych nawierzchnie lub

-10

Warszawa VIl 2016



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANTA I ODBIORU ROBOT

robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszezegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do

wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

1.8.4.2 Dokumenty obioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

» dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji
umowy,

« szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),

e dziennik budowy i rejestry obmiaréw

(oryginaty).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robo6t. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6ot poprawkowych irob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja.

1.8.5 Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym 1i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej

obiektu zuwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robo6t”.
1.9 PODSTAWA PEATNOSCI

1.9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cenajednostkowa skalkulowana przez Wykonawce, za jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji
kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalttowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

« robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

» warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

» warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie sprzetu na plac budowy i z powrotem, montaz i
demontaz na stanowisku pracy).

« koszty posrednie w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i Kierownictwa Budowy, pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i
eksploatacji zaplecza budowy, budowa drog dojazdowych itp., koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty robot
towarzyszacych dotyczace budowy,

« zysk kalkulacyjny zawierajacy ryzyko wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robét i w
okresie gwarancyjnym,

« przyjeta cena zaproponowana przez Wykonawece jest ostateczna i nie podlega zmianie przez caly okres trwania robét.
SST - 2 Prace przygotowawcze. Oczyszczanie korytarza Sciezki
2.1 WSTEP

2.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z karczowaniem oraz usunieciem pni drzew przy realizacji zadania:
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Wykonanie robét polegajacych na przebudowie drog i $ciezek leénych na $ciezki rowerowe szerokoéci do 1m.
2.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

2.1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z karczowaniem drzew oraz usunigciem

pni drzew, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

2.1.4 Okre$lenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami

podanymi w SST — 1,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2.1.5 Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania podano w SST — 1,,Wymagania ogolne”.

2.2 MATERIALY
Nie
wyste,puja.

2.3 SPRZET

2.3.1 Do wykonywania robé6t zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:
« pily mechaniczne,
« specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni orazich usuniecia,

« koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrebem drzew.
2.4 WYKONANTE ROBOT

2.4.1 Zasady oczyszczenia terenu

Roboty zwiazane z oczyszczeniem korytarza $ciezki powinny by¢ przeprowadzone jednorazowo na calej dhlugosci budowanej
trasy. Dopuszcza sie rozpoczecie prac ziemnych przed calkowitym zakoniczeniem robét zwigzanych z oczyszezaniem korytarza
$ciezki, jednak nie zwalnia to Wykonawcy z zakoniczenia juz rozpoczetych robét oczyszczania. Roboty zwigzane z usunieciem
drzew i krzakdéw obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow, wywiezienie pni, dtuzyc, karpiny i galezi poza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatoéci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe $ciezki w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow. Galezie powinny byé obciete do wysokosci 2,5 m, w odleglosci czterech
metréw z kazdej strony od wyznaczonej krawedzi Sciezki. Zgoda na prace zwiazane z usunieciem drzew i krzakéw powinna by¢
uzyskana przez Zamawiajacego. Wycinke drzew o wlasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez Inspektora Nadzoru. W miejscach dokopéw i tych wykopoéw, z ktorych grunt jest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z ro§linnosci, wykarczowac pnie i usuna¢ korzenie tak, aby zawarto$é czesci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczala 2%. Ro§linnoéé istniejaca w pasie robot
drogowych, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli
ro$linno$¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna byé ona odtworzona na
koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wladze. Caly material powstaly przy oczyszczaniu korytarza
szlaku powinien zosta¢ pociety na kawalki nie dtuzsze niz 2 m i skladowany na stosach po dolnej stronie korytarza w odleglosci
nie mniejszej niz 5 m od dolnej krawedzi Sciezki. Wymiary stoséw nie powinny przekraczaé 1,5 m (wysoko$¢) 3 m (dtugosé) i

ulozone od siebie w odleglosci conajmniej 5 m.
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2.4.2 Usuniecie drzew i krzakow oraz pni

Pnie drzew i krzakéw znajdujace sie w pasie robdt ziemnych, powinny by¢ wykarczowane. Galezie powinny by¢ obciete do
wypelnié gruntem przydatnym do budowy nasypow i zageécié, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST—4 ,,Roboty ziemne” Doty
w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie w nich wody. Wykonawca ma
obowigzek prowadzenia rob6t w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$é jako material uzytkowy (np. budowlany,
meblarski itp.) nie utracily tej wlasciwosci w czasie rob6t. Mlode drzewa i inne ro§liny przewidziane do ponownego sadzenia
powinny by¢ wykopane z duza ostrozno$cig, w sposob ktéory nie spowoduje trwalych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w

odpowiednim gruncie.

2.4.3 Zniszczenie pozostatoéci po usunietej ros§linnosci

Sposob zniszezenia pozostalosci po usunietej ro§linnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora
Nadzoru. Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kore drzewng za pomoca specjalistycznego sprzetu, to sposéb wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostalosci po przerdbce powinny byé usuniete przez
Wykonawce z terenu budowy. Jezeli dopuszczono spalanie ro$§linno$ci usunietej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca
ma obowiazek zadbac, aby odbylo sie ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenistwa i odpowiednich przepisow.
Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem malej iloéci dymu, to jest spalanie
w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogieri powinien

by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sie czeSci. Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusily
Wykonawce do odstapienia od spalania lub jego przerwania, a nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkode
w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usunaé¢ go w miejsce tymczasowego skladowania lub w inne miejsce
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, w ktéorym bedzie mozliwe dalsze spalanie. Pozostaloéci po spaleniu powinny byé
usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostalosci po spaleniu, za zgoda Inspektora Nadzoru, sa zakopywane na
terenie budowy, to powinny byé one ukladane w warstwach. Kazda warstwa powinna byé przykryta warstwa gruntu. Ostatnia
warstwa powinna byé przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 c¢cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana
i zageszczona. Pozostalosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek

obszarami, na ktérych odbywa sie przeplyw wod powierzchniowych.
2.5 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnoéci usuniecia ros§linnoéci, wykarczowania korzeni i zasypania
doléw. Zageszczenie gruntu wypelniajacego doly powinno spelniaé odpowiednie wymagania okre§lone w SST—4 ,,Roboty

ziemne”.
2.6 OBMIAR ROBOT

2.6.1 Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z usunieciem drzew i krzakow jest:
« dla drzew — sztuka,

« dla krzakéw — hektar,

« dla pni — sztuka.

2.7 ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie doléw po wykarczowanych pniach, przed ich

zasypaniem.
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2.8 PODSTAWA PLATNOSCI

2.8.1 Platnoéci nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt 6. Cena wykonania robdt
obejmuje:

« wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

« zasypanie dotow,

« uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
SST - 3 Przygotowanie podloza
3.1 WSTEP

3.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegblowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z profilowaniem i zageszczaniem podloza przy realizacji zadania

Wykonanie robét polegajacych na przebudowie drog i $ciezek leSnych na $ciezki rowerowe szerokosci do 1m.

3.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

3.1.3 Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem koryta lub poltki wraz

zprofilowaniem i zageszczaniem podloza.

3.1.4 Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami

podanymi w SST—1,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

3.1.5 Ogblne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania podano w SST—1,,Wymagania ogélne”.
3.2 MATERIALY

Odzyskany z gruntu kamienn rodzimy lub dowieziony ze skal magmowych, o charakterystyce najbardziej zblizonej do skal

rodzimych w danym miejscu (np. bazalt, granit). Odzyskany grunt mineralny.
3.3 SPRZET

3.3.1 Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta lub p6lki i profilowania podloza powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

« matych spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawionym lemieszem,

« minikoparek zruchoma gtowica np. Tiltraton,

« plyt wibracyjnych,

» narzedzi recznych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlaéciwosci gruntu podloza.

-13-

Warszawa VIl 2016



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANTA I ODBIORU ROBOT

3.4 TRANSPORT

Wybbér $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materialu), jego
objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnoéé §rodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegloéci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly weze$niej zaakceptowane na pi$mie przez Inspektora

Nadzoru.
3.5 WYKONANIE ROBOT

3.5.1 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta lub polki oraz profilowania i zageszczenia podltoza bezposrednio przed
rozpoczeciem robo6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé sie ruch

budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

3.5.2 Doboér techniki przygotowania
gruntu.

Dobor techniki przygotowania gruntu jest zalezny od nachylenia terenu, na ktérym prowadzone sg prace.
« w ternie plaskim oraz na stoku o nachyleniu nieprzekraczajacym 15% wykonuje sie koryto.

« Na stoku o nachyleniu przekraczajacym 15% wykonuje sie potke.

3.5.2.1 Wykonanie koryta

Nalezy wykopa¢ warstwe organiczng gruntu do glebokosci warstwy mineralnej. Nastepnie Korzenie drzew nalezy oczysci¢ i
obsypa¢ gruntem mineralnym lub rodzimymi kamieniami odzyskanymi z wykopanego gruntu. Zabrania si¢ wycinania
korzeni wchodzacych na koryto. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto nalezy wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyklad na zwezeniach miedzy drzewami, skalami lub w przypadku rob6t o malym zakresie.
Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien
by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. rozplantowany w jak najcienszej warstwie ponizej
budowanej

$ciezki. Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonac¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.3.
3.5.2.2 Wykonanie p6ki
Nalezy wykopa¢ warstwe organiczng gruntu oraz cze$¢ warstwy mineralnej gleby tak, aby stworzy¢ otwarta polke o spadku

poprzecznym wynoszacym 5% w kierunku stoku.

WARSTWA ORGANICZNA

NACHYLENIE STOKU

SPADEK p
M\ OPRZECZNY 59,

//\\\//7

WARSTWA MINERALNA NAWIERZCHNIA WARSTWA ORGANICZNA
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Tlustracja 1. Schemat $ciezki w postaci wycietej potki.
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Korzenie drzew nalezy oczysci¢ i obsypa¢ gruntem mineralnym lub rodzimymi kamieniami odzyskanymi z wykopanego gruntu.
Zabrania sie wycinania korzeni wchodzacych na wykopana potke. Rodzaj sprzetu, a w szezegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do
rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia. Potke wykonywac recznie, gdy jej szeroko$é nie
pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na zwezeniach miedzy drzewami, skalami lub w przypadku rob6t o malym
zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Grunt odspojony w czasie wykonywania potki
powinien byé¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. rozplantowany w jak najcienszej
warstwie na stoku ponizej budowanej $ciezki. Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami
okre$lonymi w pkt

5.3

3.5.3Mur oporowy

W razie potrzeby ustabilizowania i zapobieganiu osuwania sie przygotowanego podloza nalezy ulozyé mur oporowy z kamieni
rodzimych lub dowiezionych. Material do budowy muru nalezy dobra¢ w taki sposob, aby podczas ukladania jego konstrukeji
mozna bylo klinowaé¢ kamienie jeden o drugi. Wysoko$¢ muru nalezy dostosowaé do rzednej zaprojektowanej nawierzchni. Mur
oporowy nalezy ulozyé¢ wszedzie tam gdzie konieczna jest stabilizacja przygotowanego podloza, a w szczegdlnosei:

« gdy $ciezka przechodzi w bezposrednim sgsiedztwie drzewa (ponizej lub powyzej),

« gdy $ciezka budowana jest na stromym stoku,

« przy zakretach z platforma w celu stabilizowania platformy i/lub stromo odchodzacej i dochodzacej
$ciezki.

3.5.4 Skarpowanie
Po wykonaniu poéiki lub koryta na zboczu o nachyleniu powyzej 5% nalezy wyprofilowa¢ skarpe, ktéra powstala, miedzy
przygotowanym gruntem pod nawierzchnie $ciezki, a zboczem, w ktérym zostalo przygotowane podloze. Powstala skarpa musi

mie¢ nachylenie nie przekraczajace 100%. Ptaszczyzny przygotowanego gruntu, skarpy oraz zbocza musza lagodnie sig taczyc.

3.5.5 Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczenn. Po oczyszczeniu
powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchnié¢ podloze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiei¢ dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci

stopnia zageszczenia ID=0,92.

3.5.6 Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto lub poétka) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu
rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszezeniem podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonaweca nie przystapi natychmiast
do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez
rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podloza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie

nastapilto wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.
3.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

3.6.1 Badania w czasie robot
Szeroko$¢ profilowanego podloza nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i —5 cm.
Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 1% OS§

w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 50 cm.
3.6.2 Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podtoza
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Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.1. powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdéwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego

materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
3.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:
» m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta lub p6tki,
» m3 (metr szeScienny) ulozonego muru oporowego,

» m3 (metr szeScienny) wydobytegozkoryta lub p6tki gruntu.
3.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie

pomiary i badania zzachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daly wyniki pozytywne.
3.9 PODSTAWA PEATNOSCI

3.9.1 Cena jednostki obmiarowej
« prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
« odspojenie gruntu z przerzutem poza $ciezke i rozplantowaniem,

« zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub
nasyp,

» profilowanie dna koryta lub powierzchni
podloza,

« Zageszczenie,
« utrzymanie koryta lub podtoza,
« uktadanie muru oporowego,

« przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
SST - 4 Roboty Ziemne. Wymagania ogdlne
4.1 WSTEP

4.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegblowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
ziemnych przy realizacji zadania Wykonanie rob6t polegajacych na przebudowie drog i $ciezek lesSnych na Sciezki

rowerowe, szerokosci do 1m.

4.1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

4.1.3 Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy $ciezek rowerowych:
» wykonanie wykop6w w gruntach nie skalistych (kat. I-V),

» wykonanie wykopéw w gruntach skalistych (kat. VI -
X)’

« pozyskiwanie gruntu zukopu i dokopu,

» budowe nasypow.
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4.1.4 Okreslenia podstawowe
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Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych, spelniajaca
warunki statecznoéci i odwodnienia.

Korpus $ciezki —nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktoéra jest ograniczona korong $ciezki.

Wysokoé¢ nasypu lub glebokosé wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu
lub wykopu.

Nasyp niski — nasyp, ktorego wysoko$é jest mniejsza niz 1 m.

Nasyp $redni —nasyp, ktérego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1do 3 m.

Wykop plytki — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop $redni — wykop, ktorego glebokosé jest zawarta w granicach od 1do 3 m.

Bagno —grunt organiczny nasycony woda, o malej no$nosci, charakteryzujacy sie znacznym i dlugotrwalym osiadaniem pod
obcigzeniem.

Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego probki nie wykazuja zmian objetosci
ani nie rozpadaja sie pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymalo$¢ na $ciskanie Rec ponad 0,2 MPa; wymaga
uzycia Srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

Ukop — miejsce pozyskania gruntu w obrebie pasa robot.

Dokop — miejsce pozyskania gruntu poza pasem robot.

Odklad — miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykop6w, a nie
wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych ztrasa rowerowa.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi

w SST—1 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

4.1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogoblne wymagania podano w SST — 1,,Wymagania ogélne”.
4.2 MATERTALY

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione pozateren budowy tylko wowezas, gdy stanowia
nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera. Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie
bedac nadmiarem objetoéci robot ziemnych, zostaly za zgoda Inspektora Nadzoru wywiezione przez Wykonawce poza teren
budowy, z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany
do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrédet whasnych, zaakeeptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypdéw, okreslone w SST—7 ,,Wykonanie Nasypéw”, powinny byé wywiezione
przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendéw na odklad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okre§lono tego
inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoru moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérych czasowa

nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.
4.3 SPRZET

4.3.1 Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac¢ sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

« jednoczesnego wydobycia i przemieszczania gruntéw (wozidla samoladujace, itp.),

« odspajania i wydobywania gruntu (minikoparki, spycharki, itp.),

« sprzetu zageszczajacego (plyty wibracyjne, itp.).
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4.4 TRANSPORT

Wybbér $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materialu), jego
objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnoéé §rodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegloéci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly weze$niej zaakceptowane na pi$mie przez Inspektora

Nadzoru.
4.5 WYKONANIE ROBOT

4.5.1 Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé¢ wieksze niz + 10 cm. Szeroko$é
korpusu nie moze réznié¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz + 10 cm. Pochylenie skarp nie powinno roéznié¢ sie od
projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gleboko$é nieréwnoscei na powierzchni
skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze lata 1—metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace

roéwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

4.5.2 0dwodnienie pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w calym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna
nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwala nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntéw i zastapienia
ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak

réwniez za dowieziony grunt.

4.5.3 0dwodnienia wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robdt ziemnych.
Wykonanie wykopoéw powinno postepowaé¢ w kierunku podnoszenia sie niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé
odpowiedni spadek podtuiny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wdd z wykopu. O ile
w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntéw spoistych i1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw
kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania innych robét na spelnienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zrédka wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow,

nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

4.5.4 Rowy
Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szerokos¢ dna i gleboko$é rowu nie mogg réznié

sie od wymiarow projektowanych o wiecej niz + 5cm.
4.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.6.1 Badania i pomiary w czasie robot
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkt 5 oraz
z dokumentacja projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwroéci¢ na wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych oraz wlasciwe

ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.
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4.6.2 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone. Jesli
materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca
wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt. Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach
51 6 specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystapienie Wykonawcy,
Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wade za nie majacq zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢

potracen za obnizona jako$¢.
4.7 OBMIAR ROBOT

4.7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego plantowania skarp oraz m3 (metr szeScienny)

wykonanych rob6t ziemnych.
4.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie

pomiary i badania zzachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daly wyniki pozytywne.
4.9 PODSTAWA PEATNOSCI

4.9.1 Cena jednostki obmiarowej

« Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 9.
SST - 5 Wykonanie wykop6w w gruntach katI -V
5.1 WSTEP

5.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykonania
wykopéw w gruntach kat I - V przy realizacji zadania Wykonanie rob6t polegajacych na przebudowie drog i $ciezek

lesnych na $ciezki rowerowe, szerokosci do 1m.

5.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

5.1.3 Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy $ciezek rowerowych.

5.1.4 Okre§lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST—4

»Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

5.1.5 Og6lne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania podano w SST-4 ,,Roboty ziemne. Wymagania og6lne”.
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5.2 MATERTALY

Zasady wykorzystania gruntéw podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” w pkt 2.

5.3 SPRZET

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okre§lono w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 3.
5.4 TRANSPORT

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okres§lono w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogblne” pkt 4.
5.5 WYKONANIE ROBOT

5.5.1 Ogdlne zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogbélne” pkt 5.

5.5.2 Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa
uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji
projektowej obcigza Wykonawce robdt ziemnych. Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym
stopniu przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inspektora Nadzoru. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspajac¢ go do glebokosci okolo 0,5

metra powyzej projektowanych rzednych robét ziemnych.
5.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.6.1 Ogolne zasady kontroli jakoéci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 6.

5.6.2 Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykop6w polega na kontrolowaniu zgodnosci zwymaganiami okre§lonymi w niniejszej specyfikacji
oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrocié na:

» odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

« zapewnienie statecznosci skarp,

» odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,

« doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

« zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie.

5.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szecienny) wykonanego wykopu.

5.8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogblne” pkt 8.
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5.9 PODSTAWA PEATNOSCI

5.9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoséci
« Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 9.

5.9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach I -V kategorii obejmuje:

» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

« oznakowanie robot,

» wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zaladunek,
przewiezienie i wyladunek,

» odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

« profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

« zageszezenie powierzchni wykopu,

» przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

« rozplantowanie urobku na odk}ladzie,
» wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

« rekultywacje terenu.
SST - 6 Wykonanie wykopow w gruntach kat VI - X
6.1 WSTEP

6.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
ziemnych i dotycza wykonania wykopéw w gruntach kat VI - X przy realizacji zadania Wykonanie robét polegajacych na

przebudowie drég i $ciezek leSnych na Sciezki rowerowe, szerokosci do 1m.

6.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

6.1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania wykopéw w gruntach kat VI - X w czasie budowy $ciezek

rowerowych.

6.1.4 Okreélenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST—4

»Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

6.1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania og6lne”.
6.2 MATERTALY

Zasady wykorzystania gruntéw podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” w pkt 2.
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6.3 SPRZET

6.3.1 0gblne wymagania

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okre$lono w SST — 4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 3.

6.3.2 Sprzet do rob6t w gruntach skalistych
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t w gruntach skalistych powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystaniaz
nastepujacego sprzetu:

« mlot mechaniczny w formie przystawki do
minikoparki,

« reczne wyciggarki do glazow,

« narzedzia reczne do kruszenia i przemieszczania skal.
6.4 TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre$lono w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogblne” pkt 4.

6.5 WYKONANIE ROBOT

6.5.1 Ogolne zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogbélne” pkt 5.

6.5.2 Zasady prowadzenia rob6t

Odspajanie mechaniczne gruntéw skalistych mozna przeprowadza¢ mtotami mechanicznymi, ktore zglebia sie w grunt w celu
rozsadzenia go. Duze kamienie, bloki skalne mozna przesuwa¢ w zadane miejsce za pomoca wyciagarek. Przy odspajaniu
mechanicznym nalezy przestrzegaé, aby:

» gleboko$¢ rozluznienia gruntu nie wykraczala poza poziom koryta drogowego,

« nie odbywal sie ruch maszyn i §rodkow transportu po rozluznionym gruncie,

 rozdrobnienie gruntu umozliwialo uzycie Srodkéw do zaladowania lub przemieszczenia
gruntu.

6.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.6.1 0golne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogblne” pkt 6.

6.6.2 Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykop6w polega na kontrolowaniu zgodnosci zwymaganiami okre§lonymi w niniejszej specyfikacji
oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrocié na:

« odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

« zapewnienie statecznosci skarp,

» odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

« doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

6.7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szecienny) wykonanego wykopu.
6.8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST-4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 8.
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6.9 PODSTAWA PEATNOSCI

6.9.10g0lIne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST—4 pkt 9.

6.9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach VI - X kategorii obejmuje:

» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

« oznakowanie robot,

« odspojenie skaly przy uzyciu sprzetu mechanicznego z transportem urobku na nasyp lub odk}ad,
» odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

« profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

« zageszezenie powierzchni wykopu,

« przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,

» wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

« rekultywacje terenu.
SST - 7 Wykonanie nasypow
7.1 WSTEP

7.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykonania
nasypow przy realizacji zadania Wykonanie robot polegajacych na przebudowie drog i $ciezek lednych na $ciezki

rowerowe, szerokosci do 1m.

7.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

7.1.3 Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonywania nasypéw w czasie budowy $ciezek rowerowych.

7.1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST—4

»Roboty ziemne. Wymagania ogblne” pkt 1.4.

7.1.5 Ogélne wymagania dotyczace rob6t

Ogoblne wymagania podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogblne”.
7.2 MATERTALY

7.2.1 Ogblne wymagania dotyczgce materialow

Zasady wykorzystania gruntéw podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogblne” pkt 2.
7.2.2 Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypoéw powinny spelnia¢ wymagania okre§lone w Tabeli nr 1
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Tabela 1. PrzydatnoS¢ gruntéw do wykonywania budowii ziemnych
Przydatne Przydatne z zastrzezeniami Tresc zastrzezenia
gdy pory w gruncie skalistym
1. Rozdrobnione grunty skaliste migkkie beda wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym
? T i - gdy beda wbudowane w
’ 4 P g PYY P czone od wod gruntowych i
czyste i pyty. . -
powierzchniowych
— . —_— - do nasypow nie wyzszych
4. Piaski prochniczne, z wyjatkiem pylastych | . .
1. Rozdrobnione grunty skaliste piaskow grt‘)chnicznych o Pyiastych | niz3 m, zabezpieczonych
twarde oraz grunty kamieniste, przed zawilgoceniem
zZwietrzelinowe, rumosze i otoczaki |5 Giiny piaszczyste, gliny i gliny pylaste
2. Zwiry i posp6tki, réwniezgliniaste | graz inne owl <35% .
3. Piaski grubo, Srednioidrobno- | §_Gliny piaszczyste zwiezte, gliny zwiezie | - ;?;:2;?2;:5 hggg,,'"?h
Na dolne zna';qlstg, l:gtyralne | tamane ’ i gliny pylaste zwiezte oraz inne grunty o e oy
warstwy 4. Piaski gliniaste z domieszkafrak- | granicy ptynnosci wL od 35 do 60%
ARy cjizwirowo- kamienistej (moreno- -
ypo trefy | We) © wskazniku réznoziarnis- to- PR o | - do nasypow nie wyzszych
ponizej strefy | . 145 7. Wysiewki kamienne gliniaste o zawartosci | niz 3 m: zabezpieczonych
przemarza- | 5 7yzle wielkopiecowe i inne frakcji itowej ponad 2% przed zawilgoceniem lub po
e metalurgiczne ze starych zwatow ulepszeniu spoiwami
(powyzej 5 - gdy zwierciadto wody grun-
lay 8. Zuzle wielkopiecowe i inne metalurgiczne | towej znajduje sie na giebo-
6. tupki przywegtoweprzepalone |z nowego studzenia (do 5lat) kosci wigkszej od kapilarnosci
7. Wysiewki kamienne o zawartosci biernej gruntu podtoza
frakcji #owej ponizej 2% - . .
- 0 ograniczonej podatnosci
na rozpad - taczne straty
< . masy do 5%

9. otupki przyweglowe nieprzepalone - gdy wolne przestrzenie zo-
stang wypetnione materiatem
drobnoziarnistym

: oy : ” _ | - 9dy zalegajg w miejscach

120. Popioty lotne i mieszaniny popiotowo suchych lub sa izolowane od

-zuzlowe
wody

1. Zwiry i pospétki gliniaste

2. Piaski pylaste i gliniaste

3. Pyty piaszczyste i pyty k ; :

1. Zwiry i pospotki 4. Gliny o granicy ptynnoSci mniejszej niz t %?Id \:':r::’;x I(ser%ilx:ﬁz?anll?mi
Nageme | 2 Fiaskigrubo i srednioziamiste | 359 LSl kbl Sl
wargtw 3. Hotupki przyweglowe przepalone | 5. Mieszaniny popiotowo- zuzlowe z wegla ! = ‘i oy it S BPRO, Bl
e %w - zawierajace mniej niz 15% ziarn kamiennego POPIOYIP-
chie: {g = mniej- szych od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniaste o zawartosci
s anﬁ 5 4. Wysiewki kamienne o uziarnie- | frakcji itowe] >2%
niu odpowiadajacym pospotkom R TR x
lub zwirom 7. Zuzle wielkopiecowe i inne metalurgiczne drobn.ozmrmste paciasa
do- we: straty masy do 1%
8. Piaski drobnoziarniste - e i
wnos=10
W wykopach
'Zg;';’: ccar:: 2 o - gdy sa ulepszane spoiwami
teb olzf obcs Grunty niewysadzinowe Grunty watpliwe i wysadzinowe (cementem, wapnem, aktyw-
g nymi popiotami itp.)
przemarza-
nia
7.3 SPRZET

7.3.1 Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 3.

7.3.2 Dobor sprzetu zageszczajacego

W Tabeli nr 2 podano, dla réznych rodzajoéw gruntéw, orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego.

Sprzetdo zageszezania powinien by¢ zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.
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Tabela 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego

Grunty niespoiste: piaski, Mieszanki gruntowe z matg

Grunty spoiste: pyty,ity

Dzia- zZwiry pospoiki zawartoscig frakcji kamienistej

tanie :

sprze- Rodzaj sprzetu | grubos¢ warstwy liczba grubost warstwy | liczba prze- | grubos¢ warstwy | liczba prze-

tu wcm przejadow | w cm jazdow wcm jazdow
EPN sDaneire. | . od 50 do 70 od2do4 |od50do70 od2do 4
(ubijaki)

Dyna- | Szybko uderza- od2do4

micz- | jace ubijaki od 20 do 40 od2do4 (od10do20 od2do4 od 20 do 30

L Plyty wibracyjne
lekkie od 20 do 40 od5do8 |- - od 10 do 20 od5do 8
ciezkie od 30 do 60 od4do6 |od20do30 od6do8 od 20 do 40 od4do6

7.4 TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre$lono w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogblne” pkt 4.
7.5 WYKONANTIE ROBOT

7.5.1 Ogdlne zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogbélne” pkt 5.

7.5.2 Ukop i dokop

7.5.2.1 Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno by¢ wskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokumentach kontraktowych lub
przez Inspektora Nadzoru. Jezeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawce, musi byé ono zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Miejsce ukopu lub dokopu powinno by¢ tak dobrane, zeby zapewnié¢ przewo6z lub przemieszcezanie
gruntu na jak najkrotszych odleglosciach. O ile to mozliwe, transport gruntu powinien odbywac sie w poziomie lub zgodnie ze
spadkiem

terenu.

7.5.2.2 Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu moze rozpocza¢ sie dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydatnosci zalegajacego
gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgody na piSmie przez Inspektora Nadzoru. Glebokos¢ na jaka nalezy ocenié¢
przydatno$¢ gruntu powinna by¢ dostosowana do zakresu prac. Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powinny byé
odspajane, chyba ze wymaga tego dostep do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasyp. Odspojone przez
Wykonawce grunty nieprzydatne, powinny by¢ wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania, zgodnie ze wskazaniami
Inspektora Nadzoru. Roboty te beda wlaczone do obmiaru roboét i oplacone przez Zamawiajacego tylko wowczas, gdy odspojenie
gruntéw nieprzydatnych bylo konieczne i zostalo potwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Dno ukopu nalezy wykonaé ze
spadkiem od 2 do 3% w kierunku mozliwego sptywu wody. O ile to konieczne, ukop (dokop) nalezy odwodni¢ przez wykonanie
rowu odplywowego. Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nie moze on naruszac statecznosci zbocza. Dno i skarpy ukopu po

zakonczeniu jego eksploatacji powinny by¢ tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otaczajacym terenem.

7.5.3 Wykonanie nasypow

7.5.3.1 Przygotowanie podloza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczyé roboty przygotowawcze, okreslone w
SST — 2, Prace przygotowawcze. Oczyszczanie korytarza $ciezki”.

Wyciecie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niz 20% nalezy, dla zabezpieczenia przed zsuwaniem

sie nasypu, wykonaé w zboczu stopnie o spadku gérnej powierzchni, wynoszacym okoto 4% +1% i szerokosci od 1,0 do 2,5 metra.
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Zageszczenie gruntow w podlozu nasypéw Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszezenia gruntéw rodzimych,
zalegajacych w gornej strefie podloza nasypu, do glebokosci 0,5 metra od powierzchni terenu. Jezeli warto§¢ wskaznika
zageszezenia jest mniejsza niz Is=0,92, Wykonawca powinien dogesci¢ podloze tak, aby powyzsze wymaganie zostalo spetnione.
Jezeli wartosci wskaznika zageszezenia Is=0,92 nie moga byé osiagniete przez bezposrednie zageszezanie podloza, to nalezy
podjac srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.
Spulchnianie

Jezeli nasyp ma byé budowany na powierzchni skaly lub na innej gladkiej powierzchni, to przed przystapieniem do budowy
nasypu powinna ona by¢ rozdrobniona lub spulchniona na glebokos¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej powiazaniaz
podstawa nasypu.

7.5.3.2 Wybor gruntéow i materialéw do wykonania nasypow

Wyb6r gruntéw i materialéw do wykonania nasypéw powinien byé dokonany z uwzglednieniem zasad podanych w pkt 7.2.2.

7.5.3.3 Zasady wykonania nasypow

Ogolne zasady wykonania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktoére okreslono w dokumentacji
projektowej, zuwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

« Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy powinny byé wznoszone
rownomiernie na calej szerokosci,

» Grubo$é warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do
zageszezania,

» Grunty o réznych whasciwosciach nalezy wbudowywac¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na calej szerokosci
nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywac w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

» Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze spadkiem gornej
powierzchni okolo 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie plaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest
budowany na zboczu spadek powinien byéjednostronny, zgodny zjego pochyleniem. Uksztaltowanie powierzchni warstwy
powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie sie wody.

« Jezeli w okresie zimowym nastepuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistego,
to jej spadki porzeczne powinny byé uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem $cieku.
Takie uksztaltowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie
tworzacym nasyp.

« Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych orazna terenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,5
metra powyzej najwyzszego poziomu wody, nalezy wykona¢ z gruntu przepuszczalnego.

» Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp. Inspektor Nadzoru moze
dopuscié czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wykonanie nasypéw nad przepustami

Nasypy w obrebie przepustéw nalezy wykonywaé jednocze$nie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze zageszezonych
poziomych warstw gruntu.

Wykonanie nasypéw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pochylosci od 20% do 50% nalezy zabezpieczy¢ nasyp przed zsuwaniem sie przez: wyciecie w
zboczu stopni zgodnie z pkt 5.3.1.1. Przy pochylosciach zbocza wiekszych niz 50% wskazane jest zabezpieczenie statecznosci
nasypu przez podparcie go murem oporowym.

Wykonanie nasypow w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypéw nalezy przerwaé, jezeli wilgotnos$é gruntu przekracza warto§é dopuszezalng, to znaczy jest wieksza od
wilgotnoéci optymalnej o wiecej niz 10% jej wartoéci. Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno ukladaé
nastepnej warstwy gruntu. W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiac niezageszczonej warstwy do dnia nastepnego.

Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonaweca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zageSci¢ w czasie

zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.
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7.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 6.

7.6.2 Kontrola wykonania ukopu i dokopu
Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczeg6lna uwage nalezy zwrocié na sprawdzenie:

» zgodnoSci rodzaju gruntu z okreSlonym w dokumentacji
projektowej,

« odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
« zapewnienie statecznosci skarp,
» odwodnienie w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

« zagospodarowania terenu po zakonczeniu eksploatacji ukopu.

7.6.3 Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi w punktach 2, 3 oraz
5.3 niniejszej specyfikacjii w dokumentacji

projektowej. Szczegdlna uwage nalezy zwrocié na:

« badania przydatnoéci gruntéw do budowy nasypow,

» badania prawidlowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,

« badania zageszczenia nasypu,

« pomiary ksztaltu nasypu.
7.7 OBMIAR ROBOT

7.7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania og6lne” pkt 7.

7.7.2 Ogolne zasady obmiaru robot

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr sze$cienny). Objetosé ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szeSciennych jako réznica
ogoblnej objetosci nasypoéw i ogdlnej objetosci wykopdw, pomniejszonej o objetosé gruntdéw nieprzydatnych do budowy nasypow,
z uwzglednieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunku objetosci gruntu w stanie rodzimym do objetosci w
nasypie. Objeto$¢ nasypéw bedzie ustalona w metrach szeSciennych na podstawie obliczen z przekrojéow poprzecznych, w
oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunieciu warstw gruntéw nieprzydatnych. Objetosé
odkladu bedzie okre§lona w metrach szeSciennych na podstawie obmiaru jako réinica objetosci wykopdw, powiekszonej o

objetoé¢ ukopdw i objetos¢ nasypow, zuwzglednieniem spulchnienia gruntu.
7.8 ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST—4 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogbélne” pkt 8.

7.9 PODSTAWA PEATNOSCI

7.9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST—4 ,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 9.

7.9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m3 nasypow obejmuje:

« prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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« oznakowanie robot,

« pozyskanie gruntu zukopu lub dokopu ztransportem urobku na nasyp, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

» wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

« zageszczenie gruntu,

» profilowanie powierzchni nasypu, rowow i
skarp,

« wyprofilowanie skarp ukopu i
dokopu,

« rekultywacje dokopu i terenu przyleglego do drogi,
» odwodnienie terenu robot,
» wykonanie dr6g dojazdowych na czas budowy, a nastepnie ich rozebranie,

« przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
SST - 8 Nawierzchnia kamienna
8.1 WSTEP

8.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni tluczniowej przy realizacji zadania Wykonanie robét polegajacych

na przebudowie drog i $ciezek leSnych na $ciezki rowerowe, szeroko$ci do 1m.

8.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

8.1.3 Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem nawierzchni $ciezki
rowerowej z kamienia famanego. Nawierzchnie kamienna wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji

projektowej bezpoérednio na podtozu gruntowym.

8.1.4 Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia kamienna — jedna lub wiecej warstw z thucznia i klifica kamiennego, lezacych na podlozu naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanych.

Kruszywo lamane — material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skal litych.

Kruszywo lamane zwykle — kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania na
frakcje lub grupy frakeji, charakteryzujace sie ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztaltach.

Thuczen — kruszywo famane zwykle o wielkosci ziaren od 31,5 mm do 63 mm

Kliniec — kruszywo famane zwykle o wielkosci ziaren od 10 mm do 25 mm

Mial — kruszywo lamane zwykle o wielkoéci ziaren do 10 mm

Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST

—1,,Wymagania ogblne” pkt 1.4.

8.1.5 Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania podano w SST — 1,,Wymagania ogélne”.
8.2 MATERTALY

8.2.1 Rodzaje materialow
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Materialami  stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni
kamiennej:
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« kruszywo tamane zwykle: thuczen i kliniec,
« kruszywo do zageszczenia gornej warstwy nawierzchni: mial,

» woda do skropienia podczas zageszczania.

8.2.2 Wymagania dla kruszyw
Kruszywa musza spelnia¢ odpowiednie normy lub jesli zachodzi potrzeba uzycia innego niz przewidziane w projekcie, Inspektor

Nadzoru musi zatwierdzi¢ stosowanie innych kruszyw.

8.2.3 Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych
wymagan.

8.3 SPRZET

8.3.1 0gbélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

8.3.2 Wykonawca przystepujacy do wykonania robot wykonania nawierzchni kamiennej powinien wykazac sie¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:

« jednoczesnego wydobycia i przemieszezania materiatu (wozidta samotadujace, itp.),

« sprzetu zageszczajacego (plyty wibracyjne, itp.),

» narzedzi recznych do profilowania i ubijania
nawierzchni.

8.4 TRANSPORT

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi §$rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas transportu,
kruszywa powinny byé¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne — przed rozpyleniem. Sposéb zaladunku i
roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymalosci kamienia, aby nie dopusci¢ do obtlukiwania

krawedzi.
8.5 WYKONANIE ROBOT

8.5.1 Przygotowanie podtoza

Podloze pod nawierzchnie kamienng powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST-3 ,,Przygotowanie podtoza”

8.5.2 Wbudowanie i zageszczanie kruszywa
8.5.2.1 Wbudowanie i zageszczanie kruszywa na wyprofilowanym podlozu w postaci potki.

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni tluczniowej nie moze byé po zageszczeniu mniejsza od 4 cm. Na przygotowanym

gruncie rodzimym nalezy rozlozy¢ jednolita warstwe mialtui zagescic ja plyta wibracyjna.

8.5.2.2 Wbudowanie i zageszczanie kruszywa na wyprofilowanym podlozu w postaci koryta

Minimalna grubo$é warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zageszezeniu mniejsza od 4 cm. Maksymalna grubosé
warstwy nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchnie o gruboéci powyzej 20 cm nalezy wykonywac w
dwoch warstwach. Kruszywo grube powinno byé rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byé taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnieto grubosé projektowana. Po zageszczeniu
warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowa¢ ja poprzez stopniowe rozsypywanie klifica przy ciaglym zageszczaniu. Warstwy
dolnej (o ile uklada sie na niej od razu warstwe gorng) nie klinuje sie, gdyz niecalkowicie wypelnione przestrzenie miedzy

ziarnami thucznia powoduja lepsze zwigzanie obu warstw ze soba. Natomiast gorna warstwe nalezy klinowaé tak dtugo, dopoki
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wszystkie przestrzenie nie zostang wypelnione klinicem. W czasie zageszczania zaleca sie skrapiac¢ kruszywo woda tak czesto, aby

bylo stale wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla i latwiej uklada.

8.5.3 Grubos¢ warstwy nawierzchni kamiennej

Grubosé warstw nawierzchni kamiennej jest zalezna od przygotowanego podloza:

» Nawierzchnia na polce (nachylenie stoku powyzej 15%), grubosé nawierzchni nie moze byé mniejsza niz 4 cm. Nalezy zachowaé
spadek poprzeczny 5% zgodnie z kierunkiem stoku. Dolna krawedz nawierzchni zawsze musi by¢ otwarta, tak aby woda mogla
swobodnie splywaté ze éciezki w dot stoku.

» Nawierzchnia w korycie, wykonanym w terenie plaskim (nachylenie terenu nie przekracza 5%). Nalezy stworzy¢ nawierzchnie
wyniesiong ponad grunt ze spadkami obustronnymi od szczytu do krawedzi. Rzedna gérnej nawierzchni $ciezki musi by¢ wyzsza
od rzednej terenu 0 minimum 10 cm.

» Nawierzchnia w korycie wykonanym w terenie pochylym (nachylenie terenu od 5% do 15%)

Nalezy stworzy¢ nawierzchnie wyré6wnanag do gornej krawedzi gruntu przy zachowaniu 5% spadku poprzecznego zgodnego z
kierunkiem stoku. Dolna krawedz nawierzchni zawsze musi byé otwarta, tak aby woda mogla swobodnie sptywaé ze $ciezki w
dot stoku.

8.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.6.1Badania i pomiary w czasie robot
W czasie rob6t przy budowie nawierzchni thluczniowej nalezy kontrolowaé uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen
obcych w kruszywie i zawarto$é ziaren nieforemnych w kruszywie — co najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczej z tym, ze

maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosié 100 m2.

8.6.2 Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni thuczniowej

 Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwdch losowo wybranych
punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej 1 nie rzadziej niz w jednym punkeie na 100 m2 nawierzchni.

« Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé + 10%.

« Szeroko$¢ nawierzchni nie moze roznié sie od szerokoéci projektowanej o wiecej niz +10 cm, - 5cm.

« Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 1%.

» Nawierzchnia musi by¢ wyprofilowana tak, aby woda mogta swobodnie sptywac ze $ciezki zgodnie z zalozeniami pkt 5.3.

8.6.3 NiewlaSciwe uziarnienie i wlaciwosci kruszywa
Wszystkie kruszywa nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostanag odrzucone. Jezeli
kruszywa, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca wymieni je na

wlasciwe, na whasny koszt.
8.7 OBMIAR ROBOT

8.7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
nawierzchni.

8.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
ibadania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
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8.9 PODSTAWA PLATNOSCI

8.9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m2 nawierzchni thuczniowej obejmuje:

« prace pomiarowe i oznakowanie robét,

« dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

« roztozenie warstwy kruszywa grubego (thucznia, klifica),

« zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zageszczenie.
SST - 9 Nawierzchnia z gruntu rodzimego
9.1 WSTEP

9.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robd6t
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z gruntu rodzimego przy realizacji zadania Wykonanie robot

polegajacych na przebudowie droég i $ciezek lednych na éciezki rowerowe, szerokosci do 1m.

9.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

9.1.3 Zakres robot objetych SST
rowerowej z gruntu rodzimego, kamieni rodzimych oraz skal. Nawierzchnie¢ z gruntu rodzimego wykonuje sie, zgodnie z

ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej z uwzglednieniem parametréow gruntu.

9.1.4 Okreélenia podstawowe

Nawierzchnia z gruntu rodzimego — nawierzchnia $ciezki wykonana zgodnie z projektem i SST, stworzona z rodzimych
materialow takich jak grunt mineralny, kamienie, skaty.

Nawierzchnia ziemna — nawierzchnia $ciezki wykonana zzageszczonego zwigzlo spoistego gruntu mineralnego.
Nawierzchnia wzmocniona — nawierzchnia sciezki wykonana z utozonych kamieni rodzimych.

Nawierzchnia skalna — nawierzchnia $ciezki poprowadzona po powierzchni skaty.

Mial — kruszywo zwykle famane o wielkoéci ziaren do 10 mm.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi

w SST—1 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

9.1.5 Ogblne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania podano w SST—1,,Wymagania ogélne”.
9.2 MATERTALY

9.2.1 Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni z gruntu
rodzimego:

« kruszywo famane zwykle — mial,

. grunt
mineralny,

» kamienie rodzime odzyskane podczas prac ziemnych,

« skaly.
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9.2.2 Wymagania dla nawierzchni ziemnej z gruntu rodzimego
Grunt rodzimy, z ktérego ma powstac ziemna nawierzchnia $ciezki musi spelniaé wymagania gruntu zwiezlo spoistego podanego

w Tabeli nr 3. Nawierzchnia ziemna z gruntu rodzimego moze zostaé przygotowana tylko na potce.

Tabela 3. Makroskopowa analiza spoistosci gruntu
Rodzaj i nazwa gruntow w zaleznoSci od zawartoSci - : 2 :
Rodzaj gruntu, | frakcjipiaskowej Rozpoznanie stopnia spoistosci gruntu
wskaznik
plastycznosci | Grunt| Grunt Il Gruntlll < .
Ipizawartos¢ | piaszczyste posrednie pylaste préba wateczkowania préba rozmakania
frakcji towe;j fi
matos poisty Kulka rozptaszcza sie
Ip<5% Piasek gliniasty | Pyt piaszczysty | Pyt lub rozsypuje; gruntnie G!udka fozmaka natych-
: ade miast
fi <5% daje sie wateczkowac
matos poisty Ip 4 :
; - AL ? Wateczek rozwarstwia Grudka rozmakaw czasie
; :551_ (1);.;0 Piasek gliniasty | Pyt piaszczysty | Pyt sie podiuznie 0.5-5minut
Od poczatku do korica
Srednio spoisty : ) » wateczkowania po- -
Ip=10:20% Stl;"a Plaszczy- | Giina Glinapylasta wierzchnia wateczka f();;rgglr(;rzztzmakaw i
fi=10=20% bez potysku; wateczek E
peka poprzecznie
Wateczek poczatkowo
Zwigzto spoisty g : y . bez potysku, przykoricu -
1p=20+30% Sgn;w‘?'ifscw Glina zwiezta ?vlv'?;‘;wasm wateczkowania z poty- ?_r;gkgdr;imaka Lo
fi=20-30% i3 3 skiem; peka poprzecz- =249
nie
?a[gggf Paisty ¥ piaszczyst I Wiviist Kulka i wateczek od Grudka rozmaka w czasie
ﬁp>30%'° P i ey poczatku z potyskiem dtuzszym niz jedna doba
Préba rozciera- :
niaw wodzie; | miedzy palcami ‘gé‘;zdlxizsf ziam piasku nie
Hoz_pozqawa- pozosta;e_ e drobneziarna wyczuwa sie
nie iloci frak- | ostrego piasku ki
cjipiaskowej. P
9.2.3 Wymagania dla nawierzchni  rodzimej
wzmocnionej

Nawierzchnia wzmocniona powinna by¢ ulozona na przygotowanym gruncie mineralnym w postaci koryta. Rodzime

kamienie uzyte do budowy nawierzchni powinny mie¢ wymiary pozwalajace na dobre zakotwiczenie ich w gruncie.

9.3 SPRZET

9.3.1 0gblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST — 1,,Wymagania ogblne” pkt 3.

9.3.2 Wykonawca przystepujacy do wykonania robét wykonania nawierzchni z gruntu rodzimego powinien

wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu do:

« jednoczesnego wydobycia i przemieszczania materialu (wozidla samotadujace, itp.),

« sprzetu zageszezajacego (plyty wibracyjne, itp.),

» narzedzi
nawierzchni.

recznych do profilowania i

ubijania

9.4 TRANSPORT

Materialy kamienne mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas transportu

kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne — przed rozpyleniem. Sposéb zaladunku
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i roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymaloéci kamienia, aby nie dopusci¢ do obtlukiwania

krawedzi.
9.5 WYKONANIE ROBOT

9.5.1 Przygotowanie podloza
Pod}oze pod nawierzchnie z gruntu rodzimego powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST—3 ,,Przygotowanie podltoza”.

« Stworzenie po6tki — dla nawierzchni ziemnej z gruntu
mineralnego.

« Stworzenie koryta — dla nawierzchni wzmocnionej.

9.5.2 Budowa nawierzchni

9.5.2.1 Nawierzchnia ziemna

Grunt mineralny spelniajacy wymagania nawierzchni ziemnej nalezy oczysci¢ recznie z wiekszych kamieni, uformowaé ksztatt
profil i zagesci¢ plyta wibracyjna tak aby nawierzchnia osiagnela wskaznik zageszczenia Is=0,95. Nalezy zachowaé wszystkie

wymagania projektowe. Spadek poprzeczny nawierzchni musi wynosi¢ 5%.

9.5.2.2 Nawierzchnia wzmocniona

Ulozenie nawierzchni wzmocnionej nastepuje po przygotowaniu koryta. Rodzime kamienie uzyte do ulozenia nawierzchni
powinny byé osadzone co najmniej polowa swojej wysoko$ci w gruncie mineralnym. W razie potrzeby kamienie tworzace
nawierzchnie nalezy na ustabilizowa¢ wiekszymi glazami zgodnie ze schematem nr 1. Spadek poprzeczny nawierzchni musi

wynosi¢ 5%.

llustracia 2. Schemat nawierzchni wzmocnionei

9.5.2.3 Nawierzchnia na skale

Jezeli projekt trasy rowerowej zaklada przejazd po litej skale nalezy ja oczyscic z porostow, sprawdzi¢ czy na jej powierzchni nie
ma spekan mogacych $§wiadezy¢ o mozliwosci odtamania matych odtamkoéw. Jezeli powierzchnia skaty jest nieréwna lub rzedna
jej nawierzchni odbiega od rzednej projektowanej nalezy wyréwnac ja postepujac zgodnie z SST—6 ,,Wykonanie wykopow
gruntach VI - X kategorii”
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9.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

9.6.1 Badania i pomiary w czasie rob6t

W czasie rob6t przy budowie rodzimej nawierzchni ziemnej nalezy kontrolowaé spoistos¢ gruntu - co najmniej raz na
dziennej dzialce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosié¢
50 m2. W czasie robdt przy budowie rodzimej nawierzchni wzmocnionej nalezy kontrolowa¢ stabilno$¢ kamieni z ktoérych

ukladana jest nawierzchnia.

9.6.2 Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni rodzimej

« Spoisto$é gruntu nawierzchni ziemnej powinna by¢ zgodna z pkt 2.2.

« Spadki poprzeczne nawierzchni powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 1%.

» Dolna krawedz nawierzchni zawsze musi by¢ otwarta, tak aby woda mogla swobodnie sptywac ze Sciezki w d6t stoku.

9.6.3 Niewlaiciwa spoistoé¢ gruntu i stabilno$¢ nawierzchni
kamiennej

Wszystkie nawierzchnie nie spelniajace okre§lonych wymagan zostana odrzucone, a na polecenie Inspektora Nadzoru

Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na whasny koszt.
9.7 OBMIAR ROBOT

9.7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robot

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
nawierzchni.

9.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowsa, SST1i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
ibadania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9.9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m2 nawierzchni z gruntu rodzimego obejmuje:
« prace pomiarowe i oznakowanie robdt,

» pozyskanie materialu rodzimego w miejscu robot,

« dostarczenie materialu na miejsce wbudowania,

« wyprofilowanie i zageszczenie nawierzchni.
SST - 10 Zakrety
10.1 WSTEP

10.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem zakretow na Scieice przy realizacji zadania Wykonanie robét polegajacych na

przebudowie droég i Sciezek le§nych na $ciezki rowerowe, szerokoéci do 1m.

10.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.
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10.1.3 Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem zakretoéw na $ciezce

TOWETOWE].

10.1.4 Okreslenia podstawowe

Zakret z platforma — wykopana w gruncie platforma stuzaca do zmiany kierunku jazdy o stromo dochodzacej i odchodzacej
Sciezce.

Zakret wyprofilowany — wyprofilowana nawierzchnia $ciezki stworzona na boku nasypu, wykonanego wzdtuz niwelety.
Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi

w SST—1 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

10.1.5 Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania podano w SST — 1,,Wymagania ogolne”.
10.2 MATERIALY

10.2.1 Og6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST —1,,Wymagania ogblne”.

10.2.2 Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonaniu dodatkowych budowli na trasie sa:

« materialy potrzebne do budowy nawierzchni kamiennej SST—8 ,,Nawierzchnia kamienna”,

« materialy potrzebne do budowy nawierzchni z gruntu rodzimego SST—9 ,,Nawierzchnia z gruntu rodzimego”,

« materialy potrzebne do budowy nasypéw SST—7,,Wykonanie nasypow”.
10.3 SPRZET

10.3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST — 1,,Wymagania ogblne” pkt 3.

10.3.2 Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t wykonania budowli dodatkowych na $cieice rowerowej
powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

» Adekwatnego do wykonywanych rob6t zgodnych z SST—7, SST—8, SST—9
10.4 TRANSPORT

10.4.1 Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

10.5 WYKONANIE ROBOT

10.5.1 Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robdt zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.

10.5.2 Wykonanie wyprofilowanego zakretu

Zakret ma by¢ wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Ma zachowaé plynny ksztalt i zaprojektowany promien
przez cala swoja dlugoéé. Nasyp wyprofilowanego zakretu ma byé stworzony zgodnie z SST—7 ,,Wykonanie nasypoéw”, jego
wysoko$¢ musi by¢ dostosowana do predkoéci rowerzysty i charakteru trasy. Nawierzchnia jezdna wyprofilowanego zakretu ma

by¢ wykonana zgodnie zSST—8 ,,Nawierzchnia kamienna” i wyprofilowana zgodnie z projektem, jej profil musi byé dostosowany
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do predkosci rowerzysty i charakteru trasy. W razie potrzeby, bezposrednio przed wyprofilowanym zakretem nawierzchnie
$ciezki nalezy wykonaé z gruntu rodzimego, wbudowujac w nig kamienie aby zapobiec nadmiernemu zuzyciu nawierzchni przez

hamowanie.

10.5.3 Wykonanie zakretu z platforma

Zakret z platforma ma by¢ wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Platforma ma zachowa¢ spadki, ktoére
zapobiegna pozostawaniu wody na jej powierzchni. Dob6r techniki wykonania platformy ma byé¢ dostosowany do nachylenia
stoku i by¢ wykonany zgodnie z SST—5, 6 i . Scieiki dochodzace i odchodzace z platformy powinny byé¢ wykonane zgodnie z
niweletag. W razie potrzeby platforme zakretu nalezy zabezpieczyé przed osuwaniem budujac mur oporowy. Wymiary
powierzchni platformy maja byé zgodne z projektem. Bezposrednio przed zakretami z platforma znajdujacymi sie na zjezdzie
nalezy zabezpieczy¢ nawierzchnie $ciezki przed nadmiernym zuzyciem spowodowanym hamowaniem, poprzez wbudowanie w
nig kamieni rodzimych. Dodatkowo na zakrecie znajdujacym sie na zjezdzie, platforma moze by¢ lekko wyprofilowana aby

ulatwié pokonywanie zakretu.

llustracia 3. Schemat zakretu z platforma

10.5.4 Oznaczenie budowli w terenie
10.5.4.1 Wyprofilowany zakret — podwojny rzad flag wyznacza rzut na plaszezyznie gruntu nawierzchni jezdnej

wyprofilowanego zakretu. Niebieska flaga informuje w ktérym miejscu nasyp ma osiggnac zaprojektowang rzedna.
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NAWIERZCHNIA

FLAGA

NASYP
llustracja 4. Schemat oznaczenia niwelety zakretu wyprofilowanego

10.5.4.2 Zakret z platforma — pojedyncza niebieska flaga okreSla orientacyjne miejsce wykonania zakretu z
platforma. Miejsce wykonania platformy ma by¢ dostosowane do budowanych S$ciezek; dochodzacej i

odchodzacej od zakretu.

—7_____--" 77- e "

a P

f e X— T FLAGA

=

\ _;_‘\ N .
PLATFORMA B -

= |
NAWIERZCHNIA =

llustracja 5. Schemat oznaczenia niwelety zakretu wyprofilowanego

10.5.5 Niescistosei
Wszystkie niescistosci wykonania zakretéw na $ciezce rowerowej nalezy konsultowaé z Inspektorem Nadzoru lub Projektantem

jednak Projektant nie jest uprawniony do wydawania polecers Wykonawcy.
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10.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

10.6.1 Badania i pomiary w czasie robot

Ogolne wytyczne dotyczace pomiarow zostaty podane w SST—1 ,,Wymagania ogdolne”

10.6.2 Niewlasciwe wykonanie zakretdw na $ciezce rowerowej
Wszystkie zakrety nie spelniajace okreslonych wymagan zostana odrzucone, a na polecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca

wymieni je na whaéciwe, na wlasny koszt.
10.7 OBMIAR ROBOT

10.7.1 Ogodlne zasady obmiaru robot
Jednostka obmiarowa jest:
» m3 dla wykonania robdt ziemnych,

» m2 dla wykonania nawierzchni.
10.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SSTi wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary

ibadania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
10.9 PODSTAWA PEATNOSCI

10.9.1 Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
« roboty pomiarowe i przygotowawcze,

» wykonanie rob6t ziemnych,

« dostarczenie materiatow,

« wykonanie nawierzchni,

« uporzadkowanie terenu.
SST - 11 Brody
11.1 WSTEP

11.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z budowa brodéw, przy realizacji zadania Wykonanie rob6t polegajacych na przebudowie droég i Sciezek

lesnych na §ciezki rowerowe, szerokosci do 1m.

11.1.2 Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

11.1.3 Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz zasad prowadzenia rob6t zwigzanych zbudowa brodow.

11.1.4 Okreslenia podstawowe
Nawierzchnia wzmocniona/brukowana — nawierzchnia $ciezki wykonana z ulozonych kamieni rodzimych lub
nawiezionych.
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Ciek wodny — zaglebienie w gruncie, w ktérym stale przeptywa woda.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST

—1,,Wymagania ogblne” pkt 1.4.

11.1.5 Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogdblne wymagania podano w SST—1,,Wymagania ogblne”.
11.2 MATERTALY

11.2.1 Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialéow podano w SST—1 ,,Wymagania ogolne”

11.2.2 Rodzaje materiatéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu brodéw
sa:
« kamien rodzimy pozyskany w pracach ziemnych,

11.3 SPRZET

11.3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

11.3.2 Wykonawca przystepujacy do wykonania robét wykonania brodéow powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

Minikoparki

» Narzedzia reczne
11.4 TRANSPORT

Materialy kamienne mozna przewozi¢é dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Sposoéb zaladunku i rozladunku $rodkéw transportowych nalezy

dostosowa¢ do wytrzymaloéci kamienia, aby nie dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.
11.5 WYKONANIE ROBOT

11.5.1 Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
« odwodnienia,

« czasowego przelozenia koryta cieku, w ktéorym bedzie wykonywany brod,

 innych robo6t podanych w dokumentacji projektowej i
SST.

11.5.2 Wykonanie przejazdu

Ulozenie nawierzchni brodu nastepuje po wykonaniu robdt przygotowawczych. Rodzime kamienie tworzace nawierzchnie brodu
nalezy osadzi¢ na dnie cieku wodnego, w taki sposéb aby plynaca woda nie wplywala na ich stabilno$¢. Nawierzchnie brodu
nalezy ulozy¢ w taki sposob aby zapewni¢ mozliwo$¢ przejazdu rowerem. Bezpoérednio przed i za przejazdem przez ciek wodny,
nalezy ulozy¢ nawierzchnie z kamienia o dlugosci minimum 3 m, zgodnie z SST—9 ,,Nawierzchnia z gruntu rodzimego”. Prace

podczas budowy przejazdu nalezy wykonywac w taki sposob aby nie wprowadza¢ zanieczyszczen do cieku wodnego.
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llustracia 6. Schemat brodu

11.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

11.6.1 Kontrola prawidlowosci wykonania robdt przygotowawczych i rob6t ziemnych
Kontrole robét przygotowawczych i rob6t ziemnych nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednieniem wymagan podanych w punktach 5.1

i5.2.
11.7OBMIAR ROBOT

11.7.1 Ogolne zasady obmiaru robo6t
Jednostka obmiarowa jest:
» m2 (metr kwadratowy) ulozonej nawierzchni kamiennej,

» m2 (metr kwadratowy) ulozonej nawierzchni na dnie cieku wodnego.
11.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SSTi wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary

ibadania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
11.9 PODSTAWA PEATNOSCI

11.9.1Cena wykonania brodu obejmuje:

« roboty pomiarowe i przygotowawcze,

« wykonanie wykopu wraz zodwodnieniem,

« dostarczenie materialow,

» wykonanie nawierzchni z gruntu rodzimego

« uporzadkowanie terenu.
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SST - 12 Przepusty pod $ciezkami
12.1 WSTEP

12.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegblowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z budowg przepustéw pod $ciezkami oraz wykonaniem $cianek czotowych i przyczotkdéw kamiennych, przy realizacji
zadania Wykonanie rob6t polegajacych na przebudowie drog i Sciezek le§nych na $ciezki rowerowe, szeroko$ci

do1m.

12.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

12.1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z budowa przepustéw rurowych pod

$ciezkami.

12.1.4 Okre§lenia podstawowe

Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukeyjnej, stuzacy do przeprowadzenia wody malych
ciekoéw wodnych.

Przepust rurowy — przepust, ktorego konstrukcja noséna wykonana jest zrur PCV.

Scianka czolowa — konstrukeja stabilizujaca przepust na wlocie i wylocie oraz podtrzymujaca nasyp.

Thuczenh — kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziaren od 31,5 mm do 63 mm. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z

obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST — 1,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

12.1.5 Ogblne wymagania dotyczace rob6t

Ogoblne wymagania podano w SST—1,,Wymagania og6lne”.
12.2 MATERTALY

12.2.1 Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow sa:

e rury o$rednicy 500 mm,

« kamien rodzimy pozyskany w pracach ziemnych,

« thuczen,

- grunt mineralny odzyskany z wykopow.

» Materialy powinny spelnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach lub warunkach technicznych wytworcy i

podlegaja akceptacji Inspektora Nadzoru.

12.2.2 Prefabrykaty rurowe
Ksztalt 1 wymiary prefabrykatéw rurowych powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Prefabrykaty powinny by¢

wykonane zgodnie z aprobata techniczna i posiadaé certyfikat. Powierzchnie elementéw powinny byé bez peknieé i rys.
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12.3 SPRZET

12.3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

12.4 TRANSPORT

Rury PCV mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem

mechanicznym.
12.5 WYKONANIE ROBOT

12.5.1 Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

» odwodnienia,

« czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeplywu wody w rowie, na ktorym bedzie wykonywany przepust,
- wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

 innych robot podanych w dokumentacji projektowej i
SST.

12.5.2 Montaz przepustu

Sposob wykonania robot ziemnych nalezy dostosowaé do wielkosci przepustu, glebokosci wykopu, uksztaltowania terenu i
rodzaju gruntu. Przed ulozeniem rury nalezy przygotowaé podloze w taki sposob aby rura opierala sie na nim mozliwie
najwieksza powierzchnia. Po osadzeniu rury nalezy zasypaé ja réwnomiernie z obu stron mieszanka tlucznia i gruntu
mineralnego. W celu ustabilizowania nasypu przepustu nalezy wykona¢ §cianki czotowe, ukladajac je, przy wlocie i wylocie rury

zkamieni rodzimych odzyskanych podczas prac ziemnych.
12.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

12.6.1 Kontrola prawidlowos$ci wykonania robét przygotowawczych i rob6t ziemnych
Kontrole rob6t przygotowawczych i robdt ziemnych nalezy przeprowadzié¢ z uwzglednieniem wymagan podanych w punktach 5.1

i5.2.
12.7 OBMIAR ROBOT

12.7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Jednostka obmiarowa jest:

« 1szt. wykonanej $cianki czotowej,

» m3 (metr szeScienny) wykonanych robét ziemnych,
» m (metr) wykonanego przepustu,

» m3 (metr szeScienny) usypanego nasypunad rura PCV.
12.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowg, SST1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary

ibadania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
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12.9 PODSTAWA PELATNOSCI
12.9.1 Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

« roboty pomiarowe i przygotowawcze,
» wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
« dostarczenie materialow,

. montaz konstrukeji
przepustu,

«» wykonanie zasypki i zageszczenie,

« uporzadkowanie terenu.
SST - 13 Kladki
13.1 WSTEP

13.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z budowa kladek drewnianych przy realizacji zadania Wykonanie robo6t polegajacych na przebudowie drog

iéciezek leSnych na $ciezki rowerowe, szerokosci do 1m.

13.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

13.1.3 Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych zbudowa kladek drewnianych.

13.1.4 Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST—1

»Wymagania ogélne” pkt 1.4.

13.1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania podano w SST—1,,Wymagania og6lne”.
13.2 MATERTALY

13.2.1 Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu kladek

sa:

« bale iglaste obrzynane,

« gwozdzie okragle,

« klamry ciesielskie,

« §rodki ochrony drewna przed grzybami i owadami i zabezpieczenia przed sinieniem i ple§nieniem.

« materialy powinny spelnia¢ warunki okre§lone w odpowiednich normach lub warunkach technicznych wytworey i

podlegaja akceptacji Inspektora Nadzoru.

13.2.2 Skladowanie i przechowywanie materialow

Sktadowanie i przechowywanie materialow zgodnie z SST —1 ,,Wymagania og6lne”.
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13.3 SPRZET

13.3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

13.3.2 Sprzet do wykonania konstrukcji z tarcicy

Wykonawca przystepujacy do wykonania konstrukeji z elementow tartych powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania
z podstawowego sprzetu do obrébki drewna tj.: pilarek spalinowych, siekier, mlotkéw itp. Ponadto Wykonawca powinien
wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu: zageszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych i innego sprzetu

koniecznego do umieszczania pali fundamentowych w gruncie.
13.4 TRANSPORT

Zgodnie z SST—1 ,, Wymagania ogélne” Srodki transportu nie powinny powodowaé naruszenia struktury materialtéw, zniszczenia

materialow, zmiany wymogdéw technologicznych materialow.
13.5 WYKONANIE ROBOT

13.5.1 Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST—1 ,,Wymagania ogdlne”.

13.5.2 Konstrukcja ktadek

Konstrukcje kladek nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Elementy drewniane nalezy }aczy¢ za pomoca
Tacznikow stalowych (gwozdzi i klamer ciesielskich) zgodnie ze sztukg ciesielska. Pale fundamentowe nalezy zaglebié¢ w gruncie
poprzez wbijanie. Nawierzchnie jezdna kiadki (poklad) nalezy zabezpieczy¢ antypo$lizgowo poprzez wykonanie nacie¢
(glebokosci 5 mm) przecinajacych si¢ pod katem prostym (co 4—5 cm). Drewno zktorego wykonana jest ktadka nalezy
zabezpieczy¢ odpowiednimi $srodkami ochrony drewna. Miejsca, w ktorych kladki maja dtugosé powyzej 4,5 m nalezy zbudowaé
z odpowiedniej iloéci segmentéw zaprojektowanych kladek. Segmenty kladek powinny byé polaczone w taki sposéb, aby

nawierzchnie (poklad) taczonych ktadek byty na réwnej wysokosci.
13.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

13.6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST—1 ,,Wymagania og6lne”.

13.6.2 Kontrola wykonania robot

Zakres  kontroli  wykonanych  robot
obejmuje:

« ogledziny zewnetrzne kladek,

«  wyrywkowa kontrole jakoéci
robot,

. wyrywkowa kontrole
wymiarow,

Ogledziny zewnetrzne i kontrola jakosci robot polegaja na sprawdzeniu cech zewnetrznych oraz zgodno$ci wykonania robot z
projektem, SST, obowigzujacymi przepisami, normami i poleceniami wydanymi w czasie wykonywania rob6t. Kontrole nalezy
przeprowadza¢ w losowo wybranych przekrojach i dodatkowo we wszystkich miejscach budzacych watpliwosci. Do kontroli

wymiarow nalezy uzywaé miar wycechowanych z dokladnoscia do 1 cm.
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13.7 OBMIAR ROBOT

13.7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr sze$cienny).
13.8 ODBIOR ROBOT

13.8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST—1 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

13.8.2 Zasady odbioru robdot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

13.9 PODSTAWA PEATNOSCI

13.9.1 Cena wykonania 1 m3 kladki obejmuje:
« roboty pomiarowe i przygotowawcze,

« dostarczenie materialow,

» impregnacje tarcicy,

+ montaz  konstrukcji
kladki,

« uporzadkowanie terenu.
SST - 14 Wykonanie oznakowania
14.1 WSTEP

14.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
wykonania i instalacji oznakowania $ciezki rowerowej przy realizacji zadania Wykonanie roboét polegajacych na

przebudowie drog i Sciezek le§nych na $ciezki rowerowe, szerokoéci do 1m.

14.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

14.1.3 Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych zwykonaniem i instalacja oznakowania.

14.1.4 Okreslenia podstawowe

Kierunkowe oznaczenie na trasie — rodzaj oznakowania montowany na poza obszarami miejskimi o wymiarach
calkowitych 10x10x130cm.

Oznaczenie w punktach poczatkowychna trasie — rodzaj oznakowania montowanych na terenach lesnych o wymiarach
caltkowitych 15x15x180 cm.

Oznaczenie drogowe — rodzaj oznakowania montowany na drogach publicznych. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z

obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST—1 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

14.1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania podano w SST — 1,,Wymagania ogolne”
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14.2 MATERTALY

14.2.1 Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu oznakowania
sa:
« prostopadloécienne stupki drewniane,

» tabliczki plastikowe lub metalowe z wydrukiem odpornym na dzialanie warunkéw
atmosferycznych,

« $rodki ochrony drewna przed grzybami i owadami i zabezpieczenia przed sinieniem i ple$nieniem.
Materialy powinny spelnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach lub warunkach technicznych wytworey i
podlegaja akceptacji Inspektora Nadzoru.

14.2.2 Sktadowanie i przechowywanie materialow

Skladowanie i przechowywanie materialéw zgodnie zSST —1,,Wymagania og6lne”
14.3 SPRZET

14.3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST — 1,,Wymagania ogbélne” pkt 3.

14.4 TRANSPORT

Zgodnie zSST —1,,Wymagania ogélne” Srodki transportu nie powinny powodowaé naruszenia struktury materialow, zniszczenia

materialow, zmiany wymogow technologicznych materiatow.
14.5 WYKONANIE ROBOT

14.5.1 Ogdlne zasady wykonywania robo6t
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST —1,,Wymagania ogdlne”

14.5.2 Przygotowanie oznakowania
Prostopadloscienny stupek powinien by¢ zabezpieczony srodkami ochrony drewna przed dzialaniem warunkow atmosferycznych

i panujacych w glebie. Tabliczki na shupku nie moga wystawaé poza jego obrys.

14.5.3 Montaz oznakowania na trasie
Prostopadloscienne stlupki powinny by¢ zamontowane zgodnie z projektem i SST, w sposéb umozliwiajacy jednoznaczne
odczytanie oznaczen trasy. Stupek powinien byé zabezpieczony srodkami ochrony drewna. Szezyt stupka powinien by¢ Sciety, tak

abynie zalegata na nim woda. W celu poprawnego osadzenia stupka powinno sie go wkopac co najmniej 30 cm w grunt.

14.5.4 Montaz oznakowania drogowego
Oznaczenia drogowe zbudowane sa ze stalowych stupéw o przekroju 7 cm i dwustronnych tablic z ocynkowanej blachy o
podwoéjnie gietych krawedziach lub konstrukeji skrzynkowej. Nalezy je zamontowaé zgodnie z zasadami montazu znakéw

drogowych.
14.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

14.6.1 Ogdlne zasady kontroli jakoéci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST—1 ,,Wymagania og6lne”
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14.6.2 Kontrola wykonania robot

Kontrole rob6t montazu oznakowania nalezy przeprowadzi¢ zuwzglednieniem wymagan podanych w punktach 5.215.3.
14.7 OBMIAR ROBOT

14.7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robot

Jednostka obmiarowa jest sztuka zamontowanego oznaczenia.
14.8 ODBIOR ROBOT

14.8.1 Ogo6lne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST 1,,Wymagania ogolne” pkt 8.

14.8.2 Zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie

oznaczenia zostaly zamontowane w sposob prawidlowy.
14.9 PODSTAWA PLATNOSCI

14.9.1 Cena montazu oznakowania:
« dostarczenie materialow,

« przygotowanie materialow,

» montaz oznakowania,

« uporzadkowanie terenu.
SST - 15 Wodo-spusty
15.1 WSTEP

15.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegblowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z budowa wodo-spustéw kamiennych, przy realizacji zadania Wykonanie robét polegajacych na przebudowie

droégi$ciezek lesnych na $ciezki rowerowe, szerokosci do 1m.

15.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

15.1.3 Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych zbudowa wodo-spustéw kamiennych.

15.1.4 Okre§lenia podstawowe
Wodo-spust — konstrukeja wykonana z kamienia lub betonowych prefabrykatéw, osadzona w korpusie $ciezki stuzaca do
odprowadzenia wody opadowej z nawierzchni S$ciezki. Pozostale okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi,

odpowiednimi polskimi normami izdefinicjami podanymi w SST — 1,,Wymagania ogblne” pkt 1.4.
15.1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania podano w SST—1,,Wymagania ogolne”.
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15.2 MATERTALY

15.2.1 Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu wodo-spustow
sa:

+ kamienie rodzime o odpowiednim

ksztalcie,

« betonowe prefabrykaty,
« thuczen.
» Materialy powinny spelnia¢ warunki okre§lone w odpowiednich normach lub warunkach technicznych wytworcey i

podlegaja akceptacji Inspektora Nadzoru.
15.3 SPRZET

15.3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

15.4 TRANSPORT

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi §$rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Sposob zaladunku i rozladunku $rodkéw transportowych nalezy

dostosowa¢ do wytrzymaloéci materialow, aby nie dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.
15.5 WYKONANTIE ROBOT

15.5.1 Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania miejsc montazu wodo-spustéw jeszcze przed przystapieniem do wykonania
nawierzchni. Nalezy przygotowaé¢ grunt, na ktérym zostana osadzone wodo-spusty w taki sposob, aby po wykonaniu

nawierzchni, gérna krawedz wodo-spustu byla réwna z nawierzchnia $ciezki z tolerancja +1cm, —2 cm.

15.5.2 Montaz wodo-spustu

Ulozenie konstrukeji z kamienia rodzimego lub betonowych prefabrykatéw nastepuje po przygotowaniu gruntu i
podbudowy z thucznia. Podczas ukladania konstrukeji zostawié przestrzenie pomiedzy kamieniami nawierzchni, tworzac dren
o szerokosci i glebokoéci 10 cm z tolerancja + 2 cm. Gérna powierzchnia wodo-spustu powinna byé plaska i wyréwna z
nawierzchnia $ciezki tak aby zapewnié bezpieczny przejazd. Konstrukcja wodo-spustu powinna by¢ ulozona w taki sposéb,
aby woda zebrana z nawierzchni $ciezki swobodnie mogla przeptywaé do rowu. Miejsce wyptywania wody z wodo-spustu

powinno by¢ zabezpieczone przed erozja poprzez ulozenie rodzimych kamieni, po ktérych bedzie mogta sptywa¢ woda.
15.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

15.6.1 Kontrola prawidlowoéci wykonania robét przygotowawezych i robét ziemnych
Kontrole robét przygotowawczych i robot ziemnych nalezy przeprowadzié z uwzglednieniem wymagan podanych w punktach 5.1

i5.2.
15.7 OBMIAR ROBOT

15.7.1 Ogdlne zasady obmiaru robdt

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego wodo-spustu.
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15.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
ibadania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

15.9 PODSTAWA PEATNOSCI

15.9.1 Cena wykonania 1 m wodo-spustu obejmuje:
« roboty pomiarowe i przygotowawcze,
« dostarczenie materialow,

+ montaz Kkonstrukcji wodo-
spustu,

« uporzadkowanie terenu.
SST - 16 Dodatkowe budowle na Sciezce rowerowej
16.1 WSTEP

16.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem i odbiorem dodatkowych budowli na $cieice przy realizacji zadania Wykonanie robét

polegajacych na przebudowie droég i Sciezek leSnych na $ciezki rowerowe, szerokosci do 1m.

16.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

omawianego zadania.

16.1.3 Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem dodatkowych budowli na

Sciezce rowerowej.

16.1.4 Okreslenia podstawowe

Stolik —podwyzszona nawierzchnia $ciezki w postaci podtuznego nasypu o lagodnym najezdzie i fagodnym zjezdzie.

Roller —podwyzszona nawierzchnia $ciezki w postaci oblego nasypu. Najazd oraz zjazd z nasypu ma mie¢ przekréj podtuzny
w osi budowli w ksztalcie sinusoidy.

Prég —uskok terenu, prog podparty duzym kamieniem lub kilkoma mniejszymi. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne

zobowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST — 1,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

16.1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania podano w SST — 1,,Wymagania ogdlne”.
16.2 MATERTALY

16.2.1 Ogbdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdblne wymagania dotyczace materialéw podano w SST —1,,Wymagania og6lne”.

16.2.2 Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonaniu dodatkowych budowli na trasie
sa:
« materialy potrzebne do budowy nawierzchni kamiennej SST — 5 ,,Nawierzchnia kamienna”,

« materialy potrzebne do budowy nawierzchni z gruntu rodzimego SST—9 ,,Nawierzchnia z gruntu rodzimego”,
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« materialy potrzebne do budowy nasypéw SST—7,,Wykonanie nasypow”.
16.3 SPRZET

16.3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w SST — 1,,Wymagania ogblne” pkt 3.

16.3.2 Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t wykonania budowli dodatkowych na $ciezce rowerowej
powinien wykazaé sie mozliwo$cia korzystania z nastepujacego sprzetu:

« adekwatnego do wykonywanych rob6t zgodnych z SST—7, SST—8, SST—9
16.4 TRANSPORT

16.4.1 Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu zostaly podane w SST — 1,,Wymagania og6lne” pkt 4.

16.5 WYKONANIE ROBOT

16.5.1 Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot
Og6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t zostaly podane w SST—1 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.

16.5.2 Wykonanie budowli dodatkowych

1. Stolik ma by¢ wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Nasyp Stolika ma by¢ stworzony zgodnie z SST—7
»Wykonanie nasyp6w”. Nawierzchnia Stolika ma byé wykonana zgodnie z SST—8 ,,Nawierzchnia kamienna” i wyprofilowana
zgodnie z projektem. Najblizsza okolica $ciezki wokol stolika, powinna by¢ oczyszezona z kamieni, wystajacych pni i innych
elementéw krajobrazu, ktére moga zrani¢ rowerzyste podczas upadku.

2. Roller ma byé¢ wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Nasyp Rollera ma by¢ stworzony zgodnie z SST—7
»Wykonanie nasypé6w”. Nawierzchnia Rollera ma by¢ wykonana zgodnie z SST—8 ,,Nawierzchnia kamienna” i wyprofilowana
zgodnie z projektem.

3. Prég ma by¢ wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Dobor techniki wykonania ma byé dostosowany od
warunkow terenowych, mozliwosci uzycia materialdow rodzimych i byé¢ wykonany zgodnie z SST—5, 6 i 7. Bezposrednio za
wybudowanym progiem $ciezka musi opada¢ w dot tak aby stworzyé dogodne ladowisko dla rowerzysty. D}ugos¢ oraz nachylenie
$ciezki musi by¢ dostosowane do wielkosci progu oraz predkosci rowerzysty. Bezposrednio za budowla progu, miejscu ladowania i
za nim, najblizsza okolica $ciezki powinna byé oczyszczona z kamieni, wystajacych pni i innych elementow krajobrazu, ktore

moga zrani¢ rowerzyste podczas upadku.

16.5.3 Niescistosci
Wszystkie niescistosci wykonania budowli dodatkowych na $ciezce rowerowej nalezy konsultowac z Inspektorem Nadzoru lub

Projektantem, jednak Projektant nie jest uprawniony do wydawania polecer
Wykonawcy.

llustracja 7. Schemat progu na trasie
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16.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

16.6.1 Badania i pomiary w czasie rob6t

Ogolne wytyczne dotyczace pomiarow zostaty podane w SST—1 ,,Wymagania ogdolne”

16.6.2 Niewlasciwa wykonanie budowli dodatkowych na $ciezce rowerowej
Wszystkie budowle dodatkowe nie spelniajace okreslonych wymagan zostang odrzucone, a na polecenie Inspektora Nadzoru,

Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na whasny koszt.
16.7 OBMIAR ROBOT

16.7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Jednostka obmiarowa jest:
» m3 (metr szeScienny) dla wykonania rob6t ziemnych,

» m2 (metr kwadratowy) dla wykonania nawierzchni.
16.8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SSTi wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary

ibadania zzachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
16.9 PODSTAWA PEATNOSCI

16.9.1 Cena jednostki obmiarowej:
« roboty pomiarowe i przygotowawcze,
» wykonanie rob6t ziemnych,

« dostarczenie materiatow,

« wykonanie nawierzchni,

« uporzadkowanie terenu.
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